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Elektrické servomotory pakové
s konstantni ovladaci rychlosti

MODACT MPSED, MPSPED
MODACT MPSED, MPSPED CONTROL

Typova cCisla 52 260 - 52 266
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ZPA Pecky, a.s. je firma certifikovana v souladu s ISO 9001 v platném znéni.



1. POUZITI

Servomotory pakové MODACT MPSED, MPSPED se pouzivaji k dalkovému ovladani a k automatické regulaci klapek,
Zaluziovych uzaveér(, k nata¢eni kartacu u el. motor( a k ovladani regula¢nich organu topenarskych a klimatizac¢nich nebo
jinych zafizeni, pro ktera jsou svymi vlastnostmi vhodné. Servomotory MODACT MPSED, MPSPED Control jsou uréeny
pro préaci v obvodech automatické regulace se spojitym fidicim signalem.

2. PRACOVNI PROSTREDI, PRACOVNI POLOHA

Pracovni prostredi

Servomotory MODACT MPSED, MPSPED jsou odolné proti plsobeni provoznich podminek a vnéjsich
vlivli tfid AC1, AD5, AD7, AE4, AE6, AF2, AG2, AH2, AK2, AL2, AM-2-2, AN2, AP3, BA4 a BC3 podle
CSN 33 2000-5-51 ed. 3.

Pfi umisténi na volném prostranstvi doporu€ujeme opatfit servomotor lehkym zastfeSenim proti pfimému
plUsobeni atmosférickych vlivl. Stfiska by méla pfesahovat pfes obrys servomotoru alespor o 10 cm ve vySce
20-30cm.

Podle potfeby se zapoji jeden nebo oba topné &lanky.

Pouziti servomotor(i do prostord s prachem nehoflavym a nevodivym je mozné, pokud nebude nepfiznivé
ovliviiovana funkce elektromotoru. Pfitom je tfeba diisledné dodrzovat CSN 34 3205. Prach se doporuéuje setfit
pfi dosazeni vrstvy cca 1 mm.

Poznamky:

Za prostory pod pristfeskem se povazuji ty, kde je zabranéno dopadu atmosférickych srdaZzek pod uhly do 60°
do svislice.

Umisténi elektromotoru musi byt takové, aby chladici vzduch mél k nému volny pfistup a aby vyfukovany otepleny
vzduch se do néj znovu nenasaval. Minimalni vzdalenost od stény pro vstup vzduchu je 40 mm. Prostor, ve kterém je
motor umistén, musi byt proto dostatecné velky, Cisty a vétrany.

Teplota

Provozni teploty okoli pro servomotory MODACT MPSED (MPSED Control)jsou -25 °C az +70 °C a -40 °C az +60 °C.
Provozni teploty okoli pro servomotory MODACT MPSPED (MPSPED Control) jsou -25 °C az +60 °C a -40 °C az
+60 °C (kromé 52 260).

Tridy vnéjsich vlivi - vynatek z CSN 33 2000-5-51 ed. 3.

Trida:
1)AC1 — nadmorska vySka < 2000 m
2) AD5 — tryskajici voda, voda miize tryskat ve vSech smérech
AD7 — mélké ponofeni, moznost obasného ¢aste¢ného, nebo Uplného ponofeni (pouze u typu MPSPED)
3)AE4  —lehka prasnost
AE6 — silna pradnost, (pouze u typu MPSPED)
4) AF2 — vyskyt korozivnich nebo znecistujicich latek je atmosféricky. Pfitomnost korozivnich znecistujicich latek
je vyznamna.
5)AG2 - mechanické namahani stfedni. V béznych pramyslovych provozech.
6) AH2 — vibrace stfedni. V béznych priimyslovych provozech.
7) AK2 — vazné nebezpedi rustu rostlin nebo plisni.
8)AL2 — vazné nebezpeci vyskytu zivogicht (hmyzu, ptakd, malych zvitat)
9) AM-2-2 — normalni Uroven signalniho napéti. Zadné dodateéné pozadavky.
10) AN2 — slunec¢ni zafeni stfedni. Intenzita > 500 a < 700 W / m2.
11)AP3  — seizmické ucinky stfedni. Zrychleni > 300 Gal < 600 Gal.
12)BA4  — schopnost osob. Pouené osoby.
13)BC3 - dotyk osob s potencialem zemé Casty. Osoby se €asto dotykaji cizich vodivych ¢asti a obvykle nestoji

na vodivém podkladu.



Ochrana proti korozi

Servomotory jsou standardné dodavany s povrchovou uUpravou odpovidajici kategorii korozni agresivity C1, C2
a C3 dle CSN EN ISO 12944-2.

Na pozadavek zakaznika je mozno provést povrchovou Upravu odpovidajici kategoriim korozni agresivity C4, C5-1 a C5-M.

V nasledujici tabulce je uveden prehled typickych prostfedi pro jednotlivé kategorie korozni agresivity dle CSN EN
ISO 12944-2.

Stupné Priklad typického prostiedi
korozni agresivity Venkovni Vnitfni
C1 Vytapéné budovy s Cistou atmosférou,
(velmi nizka) napf. kancelare, obchody, Skoly, hotely.
C2 Atmosféra s nizkou urovni znecisténi. Nevytapéné budovy, kde mlze dojit
(nizka) VétSinou venkovské oblasti. ke kondenzaci, napt. sklady, sportovni haly.
c3 Méstské pramyslové atmosféry, Vyrobni prostory s vysokou vlhkosti a malym
(stfedni) mirné znecisténi oxidem sificitym. znecisténim ovzdusi, napfiklad v potravinarstvi,
Primofrské oblasti s nizkou slanosti. zpracovatelské zavody, pivovary.
Cc4 ) PrL"jmvysloyé prostfledi a primorske oblasti Chemické zavody, bazény, Pfimofské lodénice.
(vysoka) se stfedni slanosti.
C5-l

Priimyslové prostfedi s vysokou vihkosti
a agresivni atmosférou.

Budovy nebo prostfedi s pfevazné trvalou

velmi vysoka . f vy - “r
( y kondenzaci a vysokym znecisténim ovzdusi.

— pramyslova)

C5-M VR
(velmi vysokéa PFimorské prostfedi s vysokou slanosti. Budovy net’)o prostrgdl S prevazne trvalou -
— pFimorska) kondenzaci a vysokym znecisténim ovzdusi.
Pracovni poloha

Servomotory mohou pracovat v libovolné pracovni poloze.

3. PRACOVNI REZIM, ZIVOTNOST SERVOMOTORU

Pracovni rezim

Servomotory mohou pracovat s druhem zatizeni S2 podle CSN EN 60 034-1. Doba prace pfi teploté +50 °C
je 10 minut a stfedni hodnota zatéZovaciho momentu je nejvySe 60 % hodnoty maximalniho vypinaciho momentu M,,.

Servomotory mohou pracovat také v rezimu S4 (pferusovany chod s rozbéhem) podle CSN EN 60 034-1. ZatéZovatel
N/N+Rje max. 25 %; nejdel$i pracovni cyklus N+R je 10 minut (pribéh zatiZeni je podle obrdzku). Nejvy$si pocet sepnuti
pfi automatické regulaci je 1200 sepnuti za hodinu. Stfedni hodnota zatézovaciho momentu pfi zatézovateli 25 % a tep-
loté okoli +50 °C je nejvyse 40 % hodnoty maximalniho vypinaciho momentu M,,.

Nejvyssi stfedni hodnota zatézovaciho momentu se rovna jmenovitému momentu servomotoru.

1%N M, zabérny moment>1,3 . M,,
Mgt stfedni hodnota zatéZzovaciho momentu
3%N My, maximalni hodnota vypinaciho momentu
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Doba prace N Doba klidu R
Doba cyklu

Prabéh pracovniho cykiu



Zivotnost servomotoru
Servomotor, ur€eny pro uzaviraci armatury, musi byt schopen vykonat nejméné 10 000 pracovnich cykll (Z - O - Z).
Servomotor, uréeny pro regulaéni Uc¢ely, musi vykonat nejméné 1 milion cykll s dobou prace (pfi které je
vystupni hfidel v pohybu) nejméné 250 hodin. Zivotnost v operacnich hodinach (h) zavisi na zatizeni a na poctu
sepnuti. Velk& €etnost spinani ne vzdy pozitivné ovlivni pfesnost regulace. K dosazeni co nejdelSiho bezpo-

pro dany proces. Orienta¢ni Udaje Zivotnosti, odvozené od nastavenych regula¢nich parametrd, jsou uvedeny
v nasledujici tabulce.

PFi pouziti stykaCové reverzacni jednotky je zivotnost servomotor(i 1 milion startl

Zivotnost [h] 830 1000 2000 4000
pocet startl [1/h] max pocet startli 1200 1000 500 250

Pfi pouziti bezkontaktni reverzacni jednotky je zivotnost servomotor( 3 miliony startl

zivotnost [h] 2490 3000 6000 12000
pocet startl [1/h] 1200 1000 500 250

4. TECHNICKE UDAJE
Napajeci napéti
Napajeci napéti servomotord: MODACT MPSED, MPSPED 1x230V, +10 %, -15 %, 50 Hz, +2 %
3x230/400V, +10 %, -15 %, 50 Hz, +2 %

v Technickych podminkach.

Kryti
Kryti elektrickych servomotord MODACT MPSED (MPSED Control) je |P 55 podle CSN EN 60 529.
Kryti elektrickych servomotord MODACT MPSPED (MPSPED Control) je |P 67 podle CSN EN 60 529.

Hluk

Hladina akustického tlaku max. 85 dB (A)
Hladina akustického vykonu max. 95 dB (A)

Vypinaci moment

Vypinaci moment je u vyrobce nastavovan podle pozadavku zékaznika dle Tabulky provedeni 1. Pokud neni
nastaveni vypinaciho momentu pozadovano, nastavuje se na maximalni vypinaci moment.

Zabérny moment

Zabérny moment je vypoctova hodnota, dana zabérnym momentem elektromotoru, celkovym pfevodem servomo-
toru a jeho ucinnosti. Servomotor mlze vyvinout zdbérny moment po reverzaci chodu po dobu 1 — 2 ota¢ek vystupniho
hfidele, kdy je blokovano momentové vypinani. Momentové vypinani je blokovano pouze v koncovych polohach. Doba
blokovani je nastavitelna v rozsahu 0 — 20 s.

Samosvornost
Samosvornost je dana pouzitim Snekového prevodu v pfedlohové skfini.

Pracovni zdvih

Pracovni zdvih je uveden v Tabulce 2.
Ruéni ovladani

Ruéni ovladani se provadi ruénim kolem pfimo (bez spojky) a je mozné i za chodu elektromotoru (vysledny pohyb
vystupniho hfidele je dan funkci diferencialu). Ota€enim ruéniho kola ve sméru hodinovych ruci¢ek se vystupni hfidel
servomotoru otaéi rovnéz ve sméru hodinovych ruci¢ek (pfi pohledu na hfidel do oviddaci skfing).

Momenty v servomotorech jsou nastaveny a funguiji, pokud je servomotor pod napétim.

V pfipadé, ze bude pouzito ru¢ni ovladani, tzn. servomotor bude ovladan mechanicky, nefunguje nastaveni
momentu a mize dojit k poskozeni armatury.



5.VYBAVA SERVOMOTORU
Ukazatel polohy

Servomotor mize byt vybaven displejem, jako volitelnd vybava u elektroniky DMS2 ED. U elektroniky DMS2 je
servomotor vybaven vicefadkovym displejem.

Topny ¢élanek
Topny €lanek je zapojen do obvodu DMS2 a DMS2 ED. Spinani topného ¢€lanku je fizeno termostatem. Z vyrobniho

zavodu je teplota pro sepnuti nastavena na 10 °C. Tato teplota je nastavavitelnd pomoci nastavovaciho programu DMS2.
Pfikon topného &lanku je 10 W /230 V.

Mistni ovladani

Mistni ovladani slouzi k ovladani servomotoru z mista jeho instalace. Pro elektroniku DMS2 ED je sestava
ze dvou prepinacui: jeden ma polohové stavy ,dalkové ovladani — vypnuto — mistni ovladani“, druhy ,otvira
— stop — zavira“.

Prvni pfepina¢ muaze byt vestavén dvoupolovy nebo étyfpolovy. Pfepinace jsou umistény ve svorkovnicové
skfini.

Pokud je servomotor vybaven elektronikou DMS2 je mistni ovladani sestaveno ze 3 tlacitek se stavy ,otevirej", ,zavirej",
,Stop* a oto€ného prepinace ,mistni, dalkové, stop”.

Dynamicka brzda

Brzda je volitelnym pfisluSenstvim servomotord vybavenych elektronikou DMS2 a DMS2 ED Control. Jako spinacich
prvkl se pouzivaji stykace (mechanické kontakty) nebo SSR (jedna se o moderni bezkontaktni spinaci prvky).

Po rozpojeni spinaciho prvku (stykace nebo SSR), dochazi v motoru nékolika desetin sekundy k dynamickému
brzdnému momentu. V dobé klidu servomotoru se zadny brzdny moment nevyviji. Brzda vyznamné zkracuje dobu
dobéhu servomotoru, ¢imz zpfesfiuje regulaci. Pouzivané brzdy BR2 jsou fizené, impulz k zapusobeni dodava fidici
jednotka. Dle vykonu elektromotoru a dle typu spinacich prvk( se voli odpovidajici varianta brzdy.

Podle vykonu elektromotoru se voli odpovidajici varianta dle pouzitych spinacich prvku:

stykace BR2 550 do vykonu 550 W
BR 2,2 do vykonu 2,2 kW
SSR BR2 BK 550 do vykonu 550 W
BR BK 2,2 do vykonu 2,2 kW

Spinani elektromotoru

Servomotory ve variantach Control maji vestavéné reverzacni stykacové kombinace anebo SSR spinace. Prvni
varianta je sestavena ze dvou stykac¢ll a druha varianta z bezkontaktnich spinac¢l. Stykacova jednotka je sestavena ze
dvou stykacu.

Soucasti kombinace je také mechanické blokovani, které zabrafiuje sou¢asnému sepnuti obou stykact. K tomu
by mohlo dojit napf. pfi chybném zapojeni propojek na svorkovnici. Blokace neni dimenzovana pro dlouhodobé
plsobeni. Podle provedeni servomotoru jsou stykace ovladany regulatorem, prepinac¢em mistniho ovladani nebo
externim vstupem. Ovladaci napéti je standardné 230 V / 50 Hz a pfivadi se pfes kontakty polohovych a/nebo
momentovych kontaktl relé. Tyto kontakty relé tedy neni nutno vyvadét ze servomotoru. Stykac¢e maji definovanou
zivotnosti minimalné 1milionem cykl.

Pro prodlouzeni zivostnoti doporu€ujeme pouzit bezkontaktni reverzaéni jednotku s minimalni Zivotnosti 3 mi-
liony cykl(. Ovladaci napéti je standartné 24 Vss. Pouziva se do vykonu 4 kW nebo 7,5 kW. Jednotka je tvofena
polovodic¢ovymi prvky - tyristory.

Vnéjsi elektrické pripojeni
a) Svorkovnice

Servomotor je vybaven svorkovnici pro pfipojeni k vnéj§im obvodim. Svorkovnice je opatfena Sroubovacimi
svorkami pro pfipojeni napdjecich vodicl elektromotoru s max. prifezem 4 mmz2. Pro pfipojeni signalizaénich
vodi¢l do svorek ovladacich obvod(l se pouziva vodi¢t do prafezu 1,5 mm2. Svorkovnice je pfistupna- po sejmuti



krytu svorkovnicové skfiné. Na svorkovnici jsou vyvedeny vSechny elektrické ovladaci obvody servomotoru.
Svorkovnicova skfif je vybavena kabelovymi vyvodkami pro elektrické pfipojeni servomotoru. Elektromotor
je vybaven samostatnou skfinkou se svorkovnici a vyvodkou. Alternativné je mozné dodat servomotory
s konektorem.

b) Konektor

Podle pozadavku zakaznika je mozné servomotory MODACT MPSED, MPSPED vybavit konektorem, ktery
zajistuje pfipojeni ovladacich obvodl. Konektor je opatfen krimpovacimi svorkami pro pfipojeni napdjecich vodict
elektromotoru s max. priifezem 4 mm2. Pro pfipojeni signaliza¢nich vodi¢l do krimpovacich svorek ovladacich
obvodu se pouziva vodi¢u do prifezu 1,5 mm2- ZPA Pecky, a.s. dodavaji i protikus na kabel. K pfipojeni kabelu
do tohoto protikusu jsou tfeba specialni krimpovaci kle$té. Po dohodé je mozné za urcitych podminek si uvedené
klesté zapujcit nebo zakoupit v ZPA Pecky, a.s.

Vnitfni elektrické zapojeni servomotort
Schémata vnitfniho elektrického zapojeni servomotord MODACT MPSED, MPSPED s oznacenim svorek jsou uvedena
v tomto katalogu.

Na servomotoru je schéma vnitfniho zapojeni umisténo na vnitfni strané krytu svorkovnicové skfiné. Svorky jsou
oznaceny Cisly na zdrojové desce. Nosny pasek a samolepici Stitek s Cisly je u elektromechanické desky.

Izolaéni odpor

Izolaéni odpor elektrickych obvodl proti kostfe nebo mezi sebou pfi normalnich podminkach musi byt nejméné
20 MQ, po zkou&ce ve vlihku nejméné 2 MQ. Izolaéni odpor elektromotoru musi byt nejméné 1,9 MQ. Podrobné;jsi udaje
jsou v technickych podminkach.

Elektricka pevnost izolace elektrickych obvodti

Obvod topného odporu 1500V, 50 Hz
Elektromotor Un=1x230V 1500V, 50 Hz
Un = 3 x 230/400 V 1800V, 50 Hz
Odchylky zakladnich parametri
Pfesnost nastaveni vypinaciho momentu +15 % z max. hodnoty rozsahu
Tolerance ovladaci doby pfi jmenovitém napajecim napéti +10 % z max. hodnoty rozsahu
a jmenovitém kmitoctu -15 % z jmenovité hodnoty ovladaci doby
Pfesnost nastaveni pracovniho zdvihu 1%
Uhlovéa vile na pace max 1 %
Ochrana

Servomotory jsou opatfeny jednou vnitfni a jednou vnéj§i ochrannou svorkou pro zabezpec€eni ochrany pfed ura-
zem el. proudem dle CSN 33 2000-4-41 ed.2. Jednou ochrannou svorkou je opatfen také elektromotor. Ochranné
svorky jsou oznageny znackou podle CSN EN 60 417-1 a 2 (013760).

7. POPIS A FUNKCE

Elektrické servomotory pdkové MODACT MPSED, MPSPED a MODACT MPSED, MPSPED Control se
skladaji z elektromotoru, pfedlohové skfiné, silového pfevodu, ovlddaci skiiné a pakoveho ustroji.

U servomotorl jsou pouzity tfifazové asynchronni elektromotory, které jsou pfipevnény k pfedlohové skfini.
U servomotort t.€. 52 260 jsou pouzity elektromotory 20 W a 60 W jednofazové.

Predlohova skfin snizuje pocet otacek elektromotoru a pouzitim samosvorného Snekového pfevodu je zde za-
bezpefena samosvornost celého servomotoru. Pfednosti je, ze se nemusi pouzivat el. motory s elektromagnetic-
kou brzdou.

Prevody jsou centralné ulozeny na vystupnim hfideli a tvofi samostatny montazni celek. Planetovy pfevod je
tvofen centralnim kolem a tfemi satelity, které zabiraji do vnitfniho ozubeného vénce dvojkola. Dvojkolo ma v horni
Gasti vnéjsi ozubeni pro $nek ruéniho ovladani. Snekovy hfidel je odpruZen a sila, vyvolana krouticim momentem
vystupniho hfidele servomotoru, posouva axialné $nek proti sile pruziny. Velikost, momentu je pfimo umérna posu-
vu Sneku.



Snima¢ momentu pracuje v zavislosti na posuvu Sneku a velikost momentu se pfenasi packou a ¢epem do ovladaci
skFiné. Ruéni kolo neomezuje axiélni pohyb neku a dovoluje ovladat servomotor v kazdém provoznim stavu - tedy i za
chodu elektromotoru.

Ovladaci skfin je umisténa v horni ¢asti servomotoru a tvofi samostatny montazni celek. Vystupni hfidel
servomotoru prochazi svym hornim koncem do ovladaci skfiné.

8. ELEKTRONICKE VYBAVENI

Elektromechanicka ovladaci deska je nahrazena elektronickym systémem DMS2 nebo DMS2 ED. Oba systémy sni-
maji polohu vystupniho hfidele a krouticiho momentu servomotoru bezkontakiné magnetickymi snimaci. Snimac polohy
vystupniho hfidele je absolutni a ke své ¢innosti nevyzaduje zalozni napajeni, pokud béhem provozu servomotoru dojde
k odpojeni napajeciho napéti. Oba systémy Ize nastavovat a kontrolovat pomoci po¢itace s ovlddacim programem nebo
ruéné bez pocitace.

Jednodussi systém DMS2 ED nahrazuje elektromechanické soucasti, popfipadé umoznuje ovladani servomotoru
vstupnim analogovym signalem jako u provedeni Control.

Systém DMS2 umozriuje pouzit servomotor pro dvoupolohovou a tfipolohovou regulaci nebo jej pfipojit k prdimyslové
sbérnici Profibus.

DMS2 ED
Zakladni vybava:
Ridici jednotka obsahuje také snima¢ polohy vystupniho hfidele, 4 tlacitka a 3 signalky LED
pro nastaveni a kontrolu servomotoru.
Momentova jednotka
Zdrojova jednotka na svorkovnici jsou vyvedeny kontakty sedmi relé (MO, MZ, PO, PZ, SO, SZ,

Ready), stav kazdého relé signalizuje signalka LED. Jednotka umoznuje pfipojeni
topného odporu a jeho fizeni termostatem.

Volitelna vybava:

Zpétnovazebni signal 4 — 20 mA

Analogovy regulator

Ukazatel polohy — LED displej

Mistni ovladani

Stykace nebo blok

bezkontaktniho ovladani — pro provedeni Control

Elektronicka brzda (Servomotor t.¢. 52 260 nelze vyrobit v provedeni s elektronickou brzdou.)

Hlavni prednosti:

Absolutni snimani polohy nezavislé na zaloznim napajeni

Jednoduché nastaveni pomoci 4 tladitek, pocitate PC

Moznost zalohovani nastavenych parametrd na PC

Uréeno pro pfimou nahradu elektromechanickych prvk(i servomotoru

Parametry:

Snimani polohy bezkontaktni magnetické

Snimani momentu bezkontaktni magnetické

Pracovni zdvih 60 - 160°

Blokace momentu 0 — 20 s pfi reverzaci v krajnich polohach
Vstupni signal 0/4 — 20 mA pfi zapnuté funkci regulatoru

Mistni/dalkové ovladani, Mistni otvirat/zavirat
Vystupni signal 7 xrelé 250V AC 3A (MO, Mz, PO, PZ, SO, SZ, READY)
polohovy signal 4 — 20 mA max. 500 Q, aktivni/pasivni, galvanicky oddéleny
LED displej (voliteiné)
elektronicka brzda (volitelné)
Napajeni 230V AC, 50 Hz, 4 W, kategorie prepéti I



DMS2

Zakladni vybava:
Ridici jednotka
Momentova jednotka
Zdrojova jednotka

Jednotka displeje
Jednotka tlacitek

Doporucena vybava:

obsahuje také snima¢ polohy vystupniho hfidele, 1 signalku LED

obsahuje:

2 relé pro ovladani elektromotoru

relé Ready s pfepinacim kontaktem vyvedenym na svorkovnici

signalizacni relé 1 — 4 s vyvedenym jednim pdlem spinaciho kontaktu na svorkovnici.
Druhé pély spinacich kontaktt relé 1 — 4 jsou propojené a vyvedené na svorku COM.
K jednotce se pfipojuje topny odpor spinany termostatem.

Jednotka ovlada silové spinaCe elekiromotoru (stykacde nebo bezkontaktni
spinéni). K jednotce Ize pfipojit elektronickou brzdu.

dvouradkovy displej, 2 x 12 alfanumerickych znaki

tlacitko ,,otevirej“, ,,zavirej“, ,,stop“,

oto¢ny pfepinac ,,mistni, dalkové, stop“

Elektronicka brzda — po vypnuti elektromotoru snizuje dobéh a zpfesniuje regulaci
(Servomotor t.¢. 52 260 nelze vyrobit v provedeni s elektronickou brzdou.)

Volitelna vybava (v servomotoru musi byt jedna z téchto jednotek):
Jednotka dvoupolohového a tfipolohového fizeni — ovladani servomotoru najetim do poloh ,,otevieno*”a ,zavieno”

nebo analogovym signalem 0 (4) — 20 mA

Jednotka pfipojeni Profibus — ovladani servomotoru priimyslovou sbérnici Profibus a Modbus

Elektronické fizeni DMS2 pfi své innosti také kontroluje sled a vypadek fazi napajeciho napéti.

9. UDAJE PRO OBJEDNAVKU

V objednavce je nutno uvést:
— pocet kusl

— nazev servomotoru

— typové ¢Cislo

— pracovni zdvih (maximalni uhel nato¢eni paky)
— dobu prestaveni vystupni ¢astiv s

— napajeci napéti elektromotoru
— zvlastni pozadavky



Priklad zapojeni elektroniky DMS2 ED v provedeni Nahrada elektromechanické desky
(servomotory MODACT MPSED, MPSPED)

EO0001
Mistni ovladani
% ’,D“ |_‘ \ ’_lnM“ ”oul_‘ \ ’_|"Z“
OR RU +5V  Snimac Motor
loh =
)é( )é( )é’ polony ﬂotevfrej

L7171 31 [ Snimag Dalkové
II_I I_I ,_I | momentu <G— — —
— == sotevirej”

A % Analogovy modul
4
com Y Dalkové
) . - G— — —
_plkove povoleno guin | § $AK ,zavirej*

E?P.__:___-___éﬂ? 'y *\./\|<

-+~ 1L

V provedeni bez mistniho

|
ovladani se propojka | A |:| 2x
ze svorky U zapoji na svorku 2 | = F160mA
: PE — 7
PE
| Zdrojovéa deska I
— ] N
y v v
Sitprived __, N U

Poznamka: Kontakty relé MO, MZ, SO, SZ jsou zde kresleny pfi vypnutém napdjeni, kontakty PO, PZ se pri vypnutém
napajeni prestavi do polohy, ktera je vyznacena arkované.
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Priklad zapojeni elektrického servomotoru MODACT MPSED, MPSPED 52 260
s jednofazovym elekromotorem v provedeni DMS2 Analog

<60V

60230V A

<60V

60230V A

Sit privod 230V ) N
L

Pasivni

Aktivni

E0018

—_

vystup

DMS2 TORK DMS?2 S
| = :">
JIL LED
[l
I/L —_—
znaka NT T T 7
I 7
DMS2 ZAN
0/4+20mA
+IN
>
PE
otevirej
~— oTv
——
-— ZAV 5
N24:60 S -
L{O—— N80:250
— —o SAVE £
HO—— N24:60 —
L{U—— N80:250
PE

IEII'_'II'_'IIZIN[—|~] =]
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Priklad zapojeni elektrického servomotoru MODACT MPSED, MPSPED 52 260
s jednofazovym elektromotorem v provedeni DMS2 Profibus

EO0019

O DMS2 TORK DMS2 S
ZAV :‘:
:D Q: COM
JL LED

DMS2 D
LCD displej 3 ﬁ

2x12 znaku

— TOP
Toel L | 55 5
PE PE
Sit piiod 230V, » ™
L
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=
IEII__—II__—II:Z:IM[—I]
T
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Svorkovnice servomotoru s elektronikou DMS2 ED.

Poznamka: Pokud je servomotor v jednofdzovém provedeni, privod sité se zapoji pouze do svorek PE, N, U.
Svorky V, W zistanou nezapojené.

R RRRRR

5] ] [ ) ] o
12 3 45 8 7 8 1011 12 13 14 15
CcoM 1 / 15 COMM
: 14 -L
RE2 13 +L
RE & Z@A PECKY 12 re
:g ; __/DMSZ CCONTROL 11 N
COoM 8 10 +IN

F3 F4
OO
o

PE PE N U V W ra 2021 22 23 24 2526
222@22 © E]EII:II:]EIEII:IlO

Konektor pro pfipojeni displeje o mistniho ovladani (zde nepouZity)

Svorkovnice DMS2 Analog

A erduy

DMS2 CONTROL
PROFIBUS—DP

F2

FO,24

2%
0|10

Svorkovnice DMS2 Profibus

Poznamka: U servomotori MPSED, MPSPED s jednofazovym elektromotorem se pfivod zapoji na svorku N

(stfedni vodic) a W (fazovy vodic). Svorky U, V ztistanou nezapojené.
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Tabulka ¢. 1a — Elektrické servomotory MODACT MPSED, MODACT MPSED Control (IP55)
— zakladni technické parametry

Typové Rozsah _Doba | Vyjkonmotoru|  Napajeci | Proud motoru | Proud motoru |  Mnozstvi | Hmotnost Typové &islo
omaient vypinaciho prestaveni napeti In lz maziva - - —
momentu (Nm] | [5/90°] [\ v Al Al (ko] [kg] zkladni |  doplikové
MPSED, MPSPED 8/8 8 x x 1 x x xD
90 400 0,34 1
MPSED, MPSPED 8/16 2080 16 X X 2 x x xD
MPSED, MPSPED 8/32 32 60 230 0,53 1,15 X x 3 x x xD
MPSED, MPSPED 8/63 63 20 230 0,4 1,63 X x4 x x xD
0,3 26 5226
MPSED, MPSPED 12,5/8 8 X X 5 x x xD
90 400 0,34 1
MPSED, MPSPED 12,5/16 60-125 16 X X 6 x x xD
MPSED, MPSPED 12,5/32 32 60 230 0,53 1,15 X X 7 x x xD
MPSED, MPSPED 12,5/63 63 20 230 0,4 0,63 X x 8 x x xD
MPSED, MPSPED 16/16 16 x x 1 x x xD
MPSED, MPSPED 16/32 32 X X 2 x x xD
100-160 120 400 0,42 1,44 0,5 70 5226
MPSED, MPSPED 16/63 63 X x 3 x x xD
MPSED, MPSPED 16/120 120 X x4 x x xD
MPSED, MPSPED 32/16 16 x x 1 x x xD
MPSED, MPSPED 32/32 32 X X 2 x x xD
160-320 180 400 0,56 1,82 05 70 5226
MPSED, MPSPED 32/63 63 X x 3 x x xD
MPSED, MPSPED 32/120 120 X x4 x x xD
MPSED, MPSPED 63/16 16 370 400 1,03 3,25 x x 1 x x xD
MPSED, MPSPED 63/32 32 X X 2 x x xD
320-630 0,7 120 5226
MPSED, MPSPED 63/63 63 180 400 0,56 1,82 X x 3 x x xD
MPSED, MPSPED 63/120 120 X x4 x x xD
MPSED, MPSPED 125/16 16 x x 1 x x xD
MPSED, MPSPED 125/32 32 370 400 1,03 3,25 X X 2 x x xD
630-1250 0,7 120 52264
MPSED, MPSPED 125/63 63 X x 3 x x xD
MPSED, MPSPED 125/120 120 180 400 0,56 1,82 X x4 x x xD
MPSED, MPSPED 200/45 | 1250 -2000 5226 x x 0 x x xD
45 370 400 1,03 3,25 0,7 267
MPSED, MPSPED 400/45 | 2500 —4000 5226 x x 0 x x xD
Poznamky:
Proudy motoru plati pro Un = 3 x 230/400 V, 50 Hz, Un = 1 x 230 V, 50 Hz.
Hodnoty parametri plati pro pracovni podminky podle CSN 186330 bod 4.1 aZ 4.5.
Dovolena odchylka doby prestaveni ve smyslu CSN 186330 bod 4.19 je -15 % aZ +10 % jmenovité hodnoty.
MPSED kde x: E = DMSED
Tabulka ¢. 1b — Elektrické servomotory MODACT MPSED Control (IP67)
Typové Rozsah _Doba | Vjkonmotoru| Napajeci | Proud motoru | Proud motoru | Olejové nplii| Hmotnost Typové éislo
omateni vypinaciho prestaveni napéti In Iz — —
momentu [Nm] | [5/90°] wi v [A] [A] )] [kg] zdkladni doplikové
MPSPED 16/16 16 XX 1x x PED
MPSPED T6/32 100160 32 120 400 042 144 34 0 | 52261 XX2XXPED
MPSPED 16/63 63 X X 3 x x PED
MPSPED 16/120 120 X X 4 x x PED
MPSPED 32/16 16 XX 1x x PED
MPSPED 32/32 160320 % 180 400 0,56 182 34 70 | 52262 XX2XXPED
MPSPED 32/63 63 X X 3 x x PED
MPSPED 32/120 120 X X 4 x x PED
MPSPED 63/16 16 370 400 1,03 3,25 X X 1x x PED
MPSPED 63/32 320630 32 10 120 52263 X X2 x x PED
MPSPED 63/63 63 180 400 0,56 1,82 X X3 x x PED
MPSPED 63/120 120 X X 4 x x PED
MPSPED 125/16 16 X X 1x x PED
MPSPED 125/32 630 - 1250 32 370 400 1,03 3,25 10 120 52264 X X 2x x PED
MPSPED 125/63 63 X X3 x x PED
MPSPED 125/120 120 180 400 0,56 1,82 X X 4 x x PED
MPSPED 200/45 12502000 45 370 400 103 3.5 10 267 52265 | xx0x xPED
MPSPED 400/45 2500 - 4000 52266 |xx0x xPED
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Elektrické servomotory MODACT MPSED, MPSPED
—uréeni vyznamu 6. aZ 10. mista typového cisla

Misto v typovém Cisle: 2. 3. 4. 5. 6. 7. 8 9. 10
Typové gislo .............. 2 2 6 x. X x x x xxD(PED)
Tabulka 2 — Uréeni jednotlivych pozic v typovém cCisle
6. misto zpUsob elektrického pfipojeni 6 - svorkovnice
7 - konektor
konec vystupniho hfidele, 1 - paka, 60° 5 - bez paky, 60°
7. misto pracovni zdvih 2 - paka, 90° 6 - bez paky, 90°
(provedeni 5 - 8 se nedodava 3 - paka, 120° 7 - bez paky, 120°
Ut c¢.52265a52266) 4 - paka, 160° 8 - bez paky, 160°
8. misto doba prestaveni 90° Tabulka 1
9. misto vybaveni elektroniky na 10. miste: 1,3, 5,7, 9 Tabulka 3
na 10. misté:2, 4,6, 8 Tabulka 4
10. misto | typ elektroniky, silové spinace Tabulka 5
Tabulka 3 — Servomotor vybaveny elektronikou DMS2 ED
Znak 0[{1/2(3|4|5|/6|7|8|9|A|B|C|D|E]|F J/K|L|M|N |V W
Mistni ovladani X X X X X X X X X X
Displej X | X X | X X | X X X | X X | X
Stykace nebo bezkontaktni oviadani X[ X|X|X X|X|x]|x X|x [x]|x
Analogovy | vysilad XXX |x|[x]|x X X[ X|Xx|[x]|x|[x]|x
modul regulator X[ X|X|[X]|x|[x]Xx

Pokud je servomotor vybaven elektronikou DMS2 ED v konfiguraci Nahrada elektromechanické desky, nedodava se

s elektronickou brzdou.

Tabulka 4 — Servomotor vybaveny elektronikou DMS2

Dvoupolohové nebo tfipolohové fizeni *) — DMS2 R
Profibus — DMS2 P
Dvoupolohové nebo tfipolohové fizeni, bez displeje a mistniho ovliadani *) - DMS T
Modbus Y

*) Jestli servomotor bude uréen pro dvoupolohovou nebo tfipolohovou regulaci se nastavi ve vyrobnim zavodé. Pokud

v objedndvce nebude urceno jinak, bude servomotor nastaven pro tfipolohovou regulaci (ovladani signdlem 4 — 20 mA).

Tabulka 5 — Typ elektroniky, silové spinace, brzda

Elektronika DMS2 ED — bez silovych spinacl 1
Elektronika DMS2 — se stykaci 2
Elektronika DMS2 ED — s bezkontaktnimi spinadi 3
Elektronika DMS2 — s bezkontaktnimi spinaci 4
Elektronika DMS2 ED — se stykaci a brzdou 5
Elektronika DMS2 — se stykaci a brzdou 6
Elektronika DMS2 ED — s bezkontaktnimi spinaci a brzdou 7
Elektronika DMS2 — s bezkontaktnimi spinaci a brzdou 8
Elektronika DMS2 ED — se stykaci 9

Poznamky: Servomotory s jednofazovymi elektromotory se dodavaji v provedeni 52 26x.xxxx1xD,
52 26x.xxxx2xD nebo 52 26x.xxxx9xD.
Pokud je servomotor vybaven elektronikou DMS2 (na 9. misté znak B R nebo T) a na 10. misté je znak 2, bude servomotor
s trifazovym elektromotorem vybaven stykaci, servomotor t. €. 52 260 s jednofazovym elektromotorem bude bez stykacu.
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Elektrické servomotory MODACT MPSEDJ (IP55) — jednofazové zapojeni
— zakladni technické parametry

Typové Rozsah Doba | Vjkonmotoru| Napdjeci | Proud motoru | Proud motoru | MnoZstvi | Hmotnost Typové islo
oznageni vypinaciho | prestaveni napéti In Iz maziva Zakladni donliikové
momentu [Nm] | [5/90°] \) [v] [A] (A lkg] bl 15545 6789 10
MPSEDJ 16/16 16 180 x x A x EDJ
MPSEDJ 16/32 32 x x B x EDJ
100-160 0,5 70 52261
MPSEDJ 16/63 63 120 x x C x EDJ
MPSEDJ 16/120 120 X x D x EDJ
MPSEDJ 32/16 16 x x A x EDJ
250 1,8 1,86
MPSEDJ 32/32 32 x x B x EDJ
160 - 320 230 0,5 70 52262
MPSEDJ 32/63 63 180 x x C x EDJ
MPSEDJ 32/120 120 X x D x EDJ
MPSEDJ 63/16 16 550 x x A x EDJ
MPSEDJ 63/32 32 x x B x EDJ
320-630 250 0,7 120 52263
MPSEDJ 63/63 63 x x C x EDJ
MPSEDJ 63/120 120 180 X x D x EDJ
MPSEDJ 125/16 16 x x A x EDJ
MPSEDJ 125/32 32 550 230 1,55 47 x x B x EDJ
630-1250 0,7 120 52264
MPSEDJ 125/63 63 x x C x EDJ
MPSEDJ 125/120 120 250 X x D x EDJ
MPSEDJ 200/45 1250 -2000 52265 xxAxED
45 550 0,7 267
MPSEDJ 400/45 2500 - 4000 52266|xxAxED
Poznamky:

Proudy motoru plati pro Un = 1 x 230V, 50 Hz. Hodnoty ostatnich proudt budou priibézné doplriovany.
Schéma: E0109B

Pouzité elektromotory:
1TZ9002-0BB62-2FZ4-Z Q3A (250W, 13650t/min, tep. ochrana)
1TZ9002-0CB62-2FZ4-Z Q3A (550W, 13650t/min, tep. ochrana)

Tabulka 6 — Servomotory s 3f elektromotorem v 1f zapojeni

Znak M N \'/ w
Mistni ovladani X X
Displej X
Analogovy | vysila¢ X

modul regulator X

Servomotory s 3f elektromotorem v 1f zapojeni Ize dodat pouze
v provedeni se stykaci a brzdou — na 10. misté 5.
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Rozmérové nacrtky elektrického servomotoru MODACT MPSED, MPSPED, t. €. 52 260

— provedeni se svorkovnicl
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Poznamka: Zavity pro vyvodky ve svorkovnicové skfini: 1 x M25 x 1,5; 3 x M20 x 1,5 (vyvodky jsou soucasti

dodavky — pribal).
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Rozmérové nacrtky elektrickych servomotord MODACT MPSED, MPSPED,

t. €.52 261, 52 262

— provedeni se svorkovnici

620

o

386

234

2 200

62

60

346

340

456

120

70

@@@&é

i
| | I I

90

M12x15

140

41

| A

o014

/ 1x kabelova vyvodka M25 x 1,5

40

rozsah g 9 — 16 mm

170

56

— pfirubové provedeni se svorkovnici D

25

65

w | 4xM16-90° J

41

273

240h8

g40H7

3x0 20H8

2140
)

12 P9

slog|2la|N|< I x|cld|o|D|v|jo|z|g|r x| @o|nT molo o>

35

80

f
M12x15

45°

G1 / A

/1x kabelova vyvodka M25 x 1,5
rozsah 0 9—-16 mm

Poznamka: Z&avity pro vyvodky ve svorkovnicové skfini: 1 x M25 x 1,5; 3 x M20 x 1,5 (vyvodky jsou soucasti

dodavky — pribal).
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Rozmérové nacrtky elektrickych servomotord MODACT MPSED, MPSPED,

t. €. 52 263, 52 264
— provedeni se svorkovnici Provedent
D Svorkovnice
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Poznamka: Z&vity pro vyvodky ve svorkovnicové skrini: 1 x M25 x 1,5; 3 x M20 x 1,5 (vyvodky jsou soucasti
dodavky — pribal).
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Rozmérovy nacrtek elektrickych servomotord MODACT MPSED, MPSPED,
t. . 52 265, 52 266

1x kabelova vyvodka M25 x 1,5 D

rozsah g 9 - 16 mm

Poznamka: Zavity pro vyvodky ve svorkovnicové skfini: 1 x M25 x 1,5; 3 x M20 x 1,5 (vyvodky jsou soucasti
dodavky — pfibal).
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Rozmeérovy nacrtek — tahlo TV 360, t. €. 52 933, pro servomotory t. €. 52 260
66 OK 27
3 H STCSE (S
o T T P el S (A -
S -t Jr e )R B Ut A B
U S _{,____ e e e ot ]
e | \ E
w0,
&
P-0210
Rozmeérovy nacrtek —tahlaTV 40aTV 50
Strana servomotoru Provedeni TV 40-1/20 - t. €. 52927 Strana ovladaného organu
ol TV 50-1/25 - 1. . 52929
Levy zavit L
Svafeno Pravy zavit
Svareno Trubka neni
— ‘L_/ pfedmétem dodavky
n
[} e — e e
SPHET | o= e — —— ——i=HF
< D[ .B1 80 2 80 | B |B-HL <
o7 s max. 2750 o7 B
Provedeni TV 40-2/25t. €.
TV 50-2/25t. €.
Rozméry Uréeno pro (T % o
% 3 . ~
Typ t.¢c. oDj7 |0Dqj7 A B servtor;:otor /R A
TV40-1/20{52927 | - o3 52261
TV 40 - 2/25| 52 928 25 min. 30 52 262
TV 50-1/25| 52 929 25 - 8 max. 50 52 263
TV 50 - 2/25| 52 930 25 52 264 Pravy zavit
Rozmeérovy nacrtek —tahla TV 90
Strana servomotoru Svafeno Trubka neni Svafeno Strana ovladaného organu
5_ predmétem dodavky 67
P A —— »
_@_W . . R . . 1 -
o 1 e e ——— e ———— 7 8
© K 80 | B Z
E— B | 80 - T D o
- i max. 2750 —
o
<
L Pravy zavit
( Levy zavit
. <
Tahlo TV 90-2/25 D -
o AR
Rozméry Uréeno pro bo——— B L
Typ t.c. servomotor 80 B . <
oDj7 |@Dqj7| A B g 67
TV90-1/40{52934 | - - |min.20| 52265 Tato tdhla Ize pouZit i pro pravy zavit
TV 90 - 2/25 | 52 935 25 12,5 [max.50 52 266 servomory MPR, t. ¢. 52 223. P 0452

Tato tahla jsou uréena pro spojeni servomotort s ovliadanym organem. Slouzi pro pfenos pohybu vystupni ¢asti servomotord na ovla-
dany organ. Nejsou predmétem dodavky servomotoru a je nutné je objednat zvlast.
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S
ZA PECKY. a._s._ /ZX

Vyvoj, vyroba, prodej a servis elektrickych servomotor( a rozvadéc,
Spickové zpracovani plechu (vybaveni TRUMPF), praskova lakovna

PREHLED VYRABENYCH SERVOMOTORU

KP MINI, KP MIDI
elektrické servomotory oto¢né jednootackoveé (do 30 Nm)

MODACT MOK, MOKED, MOKP Ex, MOKPED Ex
elektrické servomotory jednootackoveé pro kulové kohouty a klapky

MODACT MOKA
elektrické servomotory otocné jednootackové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MON, MOP, MONJ, MONED, MOPED, MONEDJ
elektrické servomotory otocné viceotackové

MODACT MO EEx, MOED EEx
elektrické servomotory otocné viceotackové nevybusné

MODACT MOA
elektrické servomotory otocné viceotackové pro JE mimo aktivni zonu

MODACT MOA OC
elektrické servomotory oto¢né viceota¢kové pro JE do aktivni zény

MODACT MPR Variant
elektrické servomotory oto€né jednootackove pakove s proménnou rychlosti prestaveni

MODACT MPS, MPSP, MPSED, MPSPED
elektrické servomotory jednootackové pakové s konstantni rychlosti prestaveni

MODACT MTN, MTP, MTNED, MTPED
elektrické servomotory tahlové pfimocaré s konstantni rychl

Dodavky kompletl: servomotor + armatura (pfipadné prevodov
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