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Elektricky servomotor otoény
viceotackovy

MODACT MONED, MOPED

Typoveé Cislo 52 030 - 52 036

MODACT MONEDJ

Typové cislo 52 030 - 52 032
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ZPA Pecky, a.s. je firma certifikovana v souladu s ISO 9001 v platném znéni.




1. POUZITI

Servomotory fady MODACT MONED, MOPED, MONEDJ jsou ur€eny k pfestavovani armatur pfipadné jinych zafi-
zeni, pro ktera jsou svym vratnym otoénym pohybem vhodné. Jiné pouziti nez k ovladani armatur je nutné konzultovat
s vyrobcem. Servomotory mohou pracovat v obvodech dalkového ovladani. Servomotory mohou pracovat i v obvodech
automatické regulace s rezimem S4 - 25 %; 1200 h™'.

2. PRACOVNI PROSTREDI, PRACOVNI POLOHA

Pracovni prostredi

Servomotory MODACT MONED, MOPED, MONEDJ jsou odolné proti pasobeni provoznich podminek
avnéjsich vliva tfid AC1, AD5, AD7, AE4, AE6, AF2, AG2, AH2, AK2, AL2, AM-2-2, AN2, AP3, BA4 a BC3 podle
CSN 332000-5-51 ed. 3.

PFi umisténi na volném prostranstvi doporu¢ujeme opatfit servomotor lehkym zastfeSenim proti pfimému plsobeni
atmosférickych vlivQ. Stfiska by méla pfesahovat pres obrys servomotoru alespori o 10 cm ve vysce 20 — 30 cm.

Pouziti servomotor( v prostorech s prachem nehoflavym a nevodivym je mozné, pokud nebude nepfiznivé
ovliviiovana jejich funkce. PFitom je tfeba dlisledn& dodrzovat CSN 34 3205. Prach se doporuéuje setfit pfi
dosazeni vrstvy cca 1 mm.

Poznamky:
Za prostory pod pristreSkem se povaZuji ty, kde je zabranéno dopadu atmosférickych sraZek pod thly do 60° od svislice.
Umisténi servomotoru musi byt takové, aby chladici vzduch mél k nému volny pfistup. Minimalini vzddlenost od stény pro
vstup vzduchu je 40 mm. Prostor, ve kterém je servomotor umistén, musi byt proto dostatecné velky, Cisty a vétrany.

Teplota
Provozni teplota okoli pro servomotory MODACT MONED, MONED Control jsou -25 °C az +70 °C a -40 °C az +60 °C.
Provozni teploty okoli pro servomotory MODACT MOPED, MOPED Control jsou -25 °C az +60 °C a -40 °C az +60 °C.
Provozni teplota okoli pro servomotory MODACT MONEDJ, MONEDJ Control je -25 °C az +70 °C.
Relativni vihkost od 10 % do 100 % s kondenzaci.

Tridy vnéjSich vlivii - vynatek z CSN 33 2000-5-51 ed. 3.

Trida:
1) AC1 — nadmorska vyska < 2000 m
2) AD5 — tryskajici voda, voda miize tryskat ve vSech smérech
AD7 — mélké ponofeni, moznost obéasného ¢asteéného, nebo Upiného ponofeni (pouze u typu MOPED)
3)AE4 — lehka prasnost
AE6 — silna pradnost, (pouze u typu MOPED)
4)AF2 — vyskyt korozivnich nebo znedistujicich latek je atmosféricky. Pfitomnost korozivnich znecistujicich latek
je vyznamna.
5)AG2 - mechanické namahani stfedni. V béznych primyslovych provozech.
6) AH2 — vibrace stfedni. V béznych priimyslovych provozech.
7)AK2 — vazné nebezpedi rdstu rostlin nebo plisni.
8)AL2 — vazné nebezpedi vyskytu zivoCichd (hmyzu, ptakd, malych zvitat)
9) AM-2-2 — normalni Uroven signalniho napéti. Zadné dodateéné pozadavky.
10)AN2  — sluneéni zafeni stfedni. Intenzita > 500 a < 700 W / m2,
11)AP3  — seizmické Ucinky stfedni. Zrychleni > 300 Gal < 600 Gal.
12)BA4  — schopnost osob. Pouené osoby.
13)BC3 - dotyk osob s potencidlem zemé Casty. Osoby se ¢asto dotykaji cizich vodivych ¢asti a obvykle nestoji

na vodivém podkladu.

Ochrana proti korozi

Servomotory jsou standardné dodavany s povrchovou uUpravou odpovidajici kategorii korozni agresivity C1, C2
a C3 dle CSN EN ISO 12944-2.

Na pozadavek zakaznika je mozno provést povrchovou Upravu odpovidajici kategoriim korozni agresivity C4, C5-1 a C5-M.
V nasledujici tabulce je uveden prehled typickych prostfedi pro jednotlivé kategorie korozni agresivity dle CSN EN 1SO 12944-2.



Stupné Priklad typického prostredi
korozni agresivity

Venkovni Vnitini
C1 Vytapéné budovy s Cistou atmosférou,
(velmi nizka) napf. kancelare, obchody, Skoly, hotely.
Cc2 Atmosféra s nizkou Urovni znecisténi. Nevytdpéné budovy, kde mlze dojit
(nizka) VétSinou venkovské oblasti. ke kondenzaci, napf. sklady, sportovni haly.
c3 Méstské primyslové atmosféry, Vyrobni prostory s vysokou vihkosti a malym
(stredni) mirné znecisténi oxidem sifiCitym. znecisténim ovzdusi, napfiklad v potravinarstvi,
Pfimorské oblasti s nizkou slanosti. zpracovatelské zavody, pivovary.
(vygc?ké) Spéﬂsq%zlr?}/gg;%zt;'edi aprimorske oblasti | chemicke zavody, bazény, Primorské lodénice.
C5-l . ) . . VR
(velmi vysoka Prumys]ovg prostre,dl s vysokou vlhkosti Budovy nepo prostrgdl s pfevazné trvalou .
— pramyslova) a agresivni atmosférou. kondenzaci a vysokym znec€isténim ovzdusi.

C5-M NV
(velmi vysoka PFimorské prostiedi s vysokou slanosti. Budovy nebo prostredi s prevazné trvalou
_ pfimorska) kondenzaci a vysokym znecisténim ovzdusi.
Pracovni poloha

Pracovni poloha servomotorl MODACT® MONED, MOPED, MONEDJ je u servomotor(i s plastickym mazivem libovolna.

Servomotory s plastickym mazivem jsou oznaceny &titkem ,PInéno plastickym mazivem®, ktery je umistén na silové
skfini ze strany ru¢niho kola.

U servomotor( s olejovou naplini je omezena pouze sklonem osy elektromotoru - max 15° pod vodorovnou rovinu. Timto
se zamezi, aby pfipadné ulomky ¢i neistoty v olejové naplni snizovaly zivotnost gumového tésnéni hfidele elektromotoru.

PFi montazi s elektromotorem nad vodorovnou rovinu je tfeba doplnit olejovou napln tak, aby bylo spolehlivé zajisténo
mazani motorového pastorku.

Servomotory s olejovou naplini jsou bez oznaceni.

Mazani
Pro mazani servomotord se pouzivaji plasticka konzistentni maziva nebo pfevodovy olej PP 80.

Maziva
T ¢ dis Pocet prestaveni Teplota okoli [C]
ypové Cislo . o
vystupniho hfidele - - -

servomotoru ystup -1 %5 40 25

[min '] +70 +60 +60
52030, 52 031, 52 032 do 40 M M M
52 033,52 034 nad 40 o] o o)
52035 tyka se vSech rychlosti o 0] o
52036 tyka se vSech rychlosti 0 0] 0]

Poznamka: M — plastické mazivo
O - prevodovy olej

3. PRACOVNI REZIM, ZIVOTNOST SERVOMOTORU

Pracovni rezim

Servomotory mohou pracovat s druhem zatizeni S2 podle CSN EN 60 034-1. Doba prace pfi teploté +50 °C je
10 minut a stfedni hodnota zatéZovaciho momentu je nejvyse 60 % hodnoty maximalniho vypinaciho momentu M,,.

Servomotory mohou pracovat také v rezimu S4 (pferusovany chod s rozbéhem) podle CSN EN 60 034-1. ZatéZo-
vatel N/N+Rje max. 25 %; nejdelsi pracovni cyklus N+R je 10 minut (pribéh zatiZeni je podle obrazku). Nejvy$si pocet
sepnuti pfi automatické regulaci je 1200 sepnuti za hodinu. Stfedni hodnota zatéZzovaciho momentu pfi zatéZovateli
25 % a teplote okoli +50 °C je nejvyse 40 % hodnoty maximalniho vypinaciho momentu M,,.

Nejvyssi stfedni hodnota zatéZzovaciho momentu se rovna jmenovitému momentu servomotoru.



1%N M,  zabérny moment>1,3.M,,

Mgt stfedni hodnota zatézovaciho momentu
3%N M,,  maximalni hodnota vypinaciho momentu
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Doba cyklu

Pribéh pracovniho cyklu

Zivotnost servomotorti
Servomotor, uréeny pro uzaviraci armatury, musi byt schopen vykonat nejméné 10 000 pracovnich cykll (Z- O - 2).
Servomotor, uréeny pro regulaéni ucely, musi vykonat nejméné 1 milion cykld s dobou prace (pfi které je
vystupni hfidel v pohybu) nejméné 250 hodin. Zivotnost v operac¢nich hodinach (h) zavisi na zatizeni a na poctu
sepnuti. Velka ¢etnost spinani ne vzdy pozitivné ovlivni pfesnost regulace. K dosazeni co nejdelSiho bezporu-

dany proces. Orienta¢ni Udaje Zzivotnosti, odvozené od nastavenych regulaénich parametrd, jsou uvedeny
v nasleduijici tabulce.
Pfi pouziti stykaCové reverzacni jednotky je Zivotnost servomotord 1 milion startd

zivotnost [h] 830 1000 2000 4000
pocet startd [1/h] max pocet starti 1200 1000 500 250

PFi pouziti bezkontaktni reverzaéni jednotky je zivotnost servomotor( 3 miliony start(

zivotnost [h] 2490 3000 6000 12000
pocet startt [1/n] 1200 1000 500 250

4. TECHNICKE UDAJE
Napajeci napéti
Napajeci napéti servomotord: MODACT MONED, MOPED: 3x230/400V, +10 %, -15 %, 50 Hz, £2 %
3x220/380V, +10 %, -15 %, 50 Hz +3 % -5 %

MODACT MONEDJ: 1x230V, +10 %, -15 %, 50 Hz, +2 %
1x220V, +10 %, -15 %, 50 Hz +3 % -5 %

v Technickych podminkach.

Kryti
Kryti servomotor(: MODACT MONED, (MODACT MONED Control), MODACT MONEDJ - IP 55
MODACT MOPED (MODACT MOPED Control)— P 67
Hluk

Hladina akustického tlaku A max.85dB (A)
Hladina akustického vykonu A max.95dB (A)

Vypinaci moment

Vypinaci moment je u vyrobce nastavovan podle pozadavku zakaznika dle Tabulky provedeni 1 nebo 2. Pokud neni
nastaveni vypinaciho momentu pozadovano, nastavuje se na maximalni vypinaci moment.



Zabérny moment

Zabérny moment je vypoctova hodnota, dana zabérnym momentem elektromotoru, celkovym pfevodem servomo-
toru a jeho Gg¢innosti. Servomotor mize vyvinout zabérny moment po reverzaci chodu po dobu 1 — 2 otaéek vystupniho
htidele, kdy je blokovano momentové vypinani. Momentové vypinani je blokovano pouze v koncovych polohach. Doba
blokovani je nastavitelna v rozsahu 0 — 20 s.

Samosvornost

Servomotor je samosvorny za pfedpokladu, ze zatéz plsobi proti pohybu vystupniho hfidele servomotoru.
Samosvornost zabezpecuje vale¢kova zdrz, ktera znehybni rotor elektromotoru i v pfipadé ruéniho ovladani.

Z dlvodU dodrzeni bezpeénostnich predpisi neni pfipustné pouziti servomotorl pro pohon dopravnich
zdvihacich zafizeni s moznou dopravou osob nebo pro zafizeni, kde pod zdvihanym bfemenem je mozna
pfitomnost osob.

Smér otaceni
Smér ,zavira“ je pfi pohledu na vystupni hfidel ve sméru do ovladaci skfiné shodny se smyslem otaceni
hodinovych rucicek.

Pracovni zdvih
Pracovni zdvih je uveden v Tabulce 1 nebo 2.

Stoupaijici vieteno

U provedeni servomotorl s pfipojovacimi rozméry tvaru A, C je mozné provést Upravu pro montaz servomotoru na
armaturu se stoupajicim vietenem, které v koncové poloze armatury pfesahuje pfes horni konec vystupniho hfidele
servomotoru. Prostor pro stoupajici vieteno armatury je patrny z rozmérovych nacrtk(. V pfipadé potfeby upevni uzivatel
misto krytky otvord ve viku ovladaci skfiné ochranny vélcovy kryt pro stoupajici vieteno. Ochranny kryt pro stoupajici
vieteno neni soucasti dodavky servomotoru.

Rucéni ovladani

Ruéni ovladani se provadi ruénim kolem pfimo (bez spojky) a je mozné i za chodu elektromotoru (vysledny pohyb
vystupniho hridele je dan funkci diferencidlu). Otd€enim ru€niho kola ve sméru hodinovych rucicek se vystupni hridel
servomotoru otaci rovnéz ve smeéru hodinovych rucicek (pfi pohledu na hfidel do oviadaci skfiné). Za predpokladu,
Ze matice armatury ma levy zavit, servomotor armaturu zavira.

Momenty v servomotorech jsou nastaveny a funguji, pokud je servomotor pod napétim.

V pripadé, ze bude pouzito rucni ovladani, tzn. servomotor bude ovladan mechanicky, nefunguje nastaveni
momentu a mize dojit k poskozeni armatury.

5.VYBAVA SERVOMOTORU
Ukazatel polohy

Servomotor mlze byt vybaven displejem, jako volitelna vybava u elektroniky DMS2 ED. U elektroniky DMS2 je
servomotor vybaven vicefadkovym displejem.

Topny ¢lanek
Topny ¢lanek je zapojen do obvodu DMS a DMS ED. Spinani topného ¢lanku je fizeno termostatem. Z vyrobniho zavodu

je teplota pro sepnuti nastavena na 10 °C. Tato teplota je nastavavitelnd pomoci nastavovaciho programu DMS2. Pfikon
topného ¢lanku je 10 W/230 V.

Mistni ovladani

Mistni ovladani slouzi k ovladani servomotoru z mista jeho instalace. Pro elektroniku DMS2 ED je sestava ze dvou
pfepinacud: jeden ma polohové stavy ,dalkové ovladani - vypnuto - mistni ovladani®, druhy ,otvira - stop - zavira“.

Prvni pfepina¢ maze byt vestavén dvoupolovy nebo &tyfpolovy. Pfepinace jsou umistény ve svorkovnicové
skfini.

Pokud je servomotor vybaven elektronikou DMS je mistni ovladani sestaveno ze 3 tladitek se stavy ,otevirej",
~Zavirej“, ,stop” a oto€ného prepinace ,mistni, dalkove, stop“.



Dynamicka brzda

Brzda je volitelnym pfislusenstvim servomotor(i vybavenych elektronikou DMS2 a DMS2 ED Control. Jako spinacich
prvkll se pouzivaji styka¢e (mechanické kontakty) nebo SSR (jednd se o moderni bezkontaktni spinaci prvky).

Po rozpojeni spinaciho prvku (stykace nebo SSR), dochazi v motoru nékolika desetin sekundy k dynamickému brzd-
nému momentu. V dobé klidu servomotoru se zadny brzdny moment nevyviji. Brzda vyznamné zkracuje dobu dobéhu
servomotoru, ¢imz zpfesfiuje regulaci. Pouzivané brzdy BR2 jsou fizené, impulz k zaplsobeni dodava fidici jednotka.
Dle vykonu elektromotoru a dle typu spinacich prvkl se voli odpovidajici varianta brzdy.

Podle vykonu elektromotoru se voli odpovidajici varianta dle pouZzitych spinacich prvki:

stykace BR2 550 do vykonu 550 W
BR 2,2 do vykonu 2,2 kW
SSR BR2 BK 550 do vykonu 550 W
BRBK 2,2 do vykonu 2,2 kW

Spinani elektromotoru, stykacova jednotka

Servomotory ve variantach Control maji vestavéné reverzacni stykacové kombinace anebo SSR spinace.
Prvni varianta je sestavena ze dvou stykacl a druha varianta z bezkontaktnich spinac¢l. Stykacova jednotka je
sestavena ze dvou stykacu.

Soucasti kombinace je také mechanické blokovani, které zabrariuje sou¢asnému sepnuti obou stykacu. K tomu by
mohlo dojit napf. pfi chybném zapojeni propojek na svorkovnici. Blokace neni dimenzovana pro dlouhodobé pusobe-
ni. Podle provedeni servomotoru jsou stykace ovladany regulatorem, prepinatem mistniho ovladani nebo externim
vstupem. Ovladaci napéti je standardné 230 V / 50 Hz a pfivadi se pfes kontakty polohovych a/nebo momentovych
kontaktl relé. Tyto kontakty relé tedy neni nutno vyvadét ze servomotoru. Stykace maji definovanou Zivotnosti mini-
malné 1 milionem cykld.

Pro prodlouzeni zivostnoti doporucujeme pouzit bezkontaktni reverza¢ni jednotku s minimalni zivotnosti 3 miliony cykl(.
Ovladaci napéti je standartné 24 Vss. Pouziva se do vykonu 4 kW nebo 7,5 kW. Jednotka je tvofena polovodiCovymi prvky
- tyristory.

6. ELEKTRICKE PARAMETRY
Vnéjsi elektrické pripojeni
a) Svorkovnice
Servomotor je vybaven svorkovnici pro pfipojeni k vné&j§im obvodim. Svorkovnice je opatfena Sroubovacimi svorkami
pro pfipojeni napdjecich vodi¢l elektromotoru s max. prifezem 4 mm2. Pro pfipojeni signaliza¢nich vodi¢d do svorek
ovladacich obvodu se pouziva vodi¢ do prifezu 1,5 mm2. Svorkovnice je pfistupna- po sejmuti krytu svorkovnicové
skFiné. Na svorkovnici jsou vyvedeny vSechny elektrické ovladaci obvody servomotoru. Svorkovnicova skfin je vybavena

kabelovymi vyvodkami pro elektrické pfipojeni servomotoru. Elektromotor je vybaven samostatnou skfifkou se
svorkovnici a vyvodkou. Alternativné je mozné dodat servomotory s konektorem.

b) Konektor

Podle pozadavku zakaznika je mozné servomotory MODACT MONED, MOPED, MONEDJ vybavit konektorem,
ktery zajistuje pfipojeni ovladacich obvodu. Konektor je opatfen krimpovacimi svorkami pro pfipojeni napajecich vodicu
elektromotoru s max. prifezem 4 mm2. Pro pfipojeni signalizacnich vodi¢t do krimpovacich svorek ovladacich obvodu
se pouziva vodi¢l do prafezu 1,5 mm2- ZPA Pecky, a.s. dodavaiji i protikus na kabel. K pfipojeni kabelu do tohoto protikusu
jsou tfeba specialni krimpovaci klesté. Po dohodé je mozné za urcitych podminek si uvedené klesté zapujcit nebo
zakoupit v ZPA Pecky, a.s.

Vnitini elektrické zapojeni servomotort
Schémata vnitfniho elektrického zapojeni servomotord MODACT MONED, MOPED, MONEDJ s oznaéenim svorek
jsou uvedena v tomto katalogu.

Na servomotoru je schéma vnitfniho zapojeni umisténo na vnitfni strané krytu svorkovnicové skfiné. Svorky jsou
oznaceny Cisly na zdrojové desce. Nosny pasek a samolepici Stitek s Cisly je u elektromechanické desky.

Izolaéni odpor

Izola¢ni odpor elektrickych obvodl proti kostfe nebo mezi sebou pfi normalnich podminkach musi byt nejméné
20 MQ, po zkousce ve vihku nejméné 2 MQ. Izolaéni odpor elektromotoru musi byt nejméné 1,9 MQ. Podrobnéjsi udaje
jsou v Technickych podminkach.



Elektricka pevnost izolace elektrickych obvodu

Obvod topného odporu 1500V, 50 Hz
Elektromotor Un=1x230V 1500V, 50 Hz
Un = 3 x 230/400 V 1800V, 50 Hz

Odchylky zakladnich parametru

Vypinaci moment +12 % z max. hodnoty rozsahu
Rychlost prestaveni -10 % z max. hodnoty rozsahu
+15 % z jmenovité hodnoty (pfi chodu naprazadno)
Ochrana

Servomotory jsou opatfeny jednou vnitfni a jednou vnéjSi ochrannou svorkou pro zabezpec€eni ochrany pfed Urazem
el. proudem die CSN 33 2000-4-41. Jednou ochrannou svorkou je opatien také elektromotor. Ochranné svorky jsou oznageny
znackou podle CSN EN 60 417-1 a 2 (013760).

7. POPIS SERVOMOTORU

Servomotory jsou konstruovany pro pfimou montaz na ovladany organ. Pfipojuji se pomoci pfiruby a spojky podle
CSN 18 6314. Piruby servomotor( odpovidaji také ISO 5210. Spojky pro pfenos pohybu na armatury jsou:
tvar A (s adaptérem), podle ISO 5210 a DIN 3210
tvarB1 (s adaptérem), podle ISO 5210 (tvar B podle DIN 3210)
tvarB3  (bez adaptéru), podle ISO 5210 (tvar E podle DIN 3210)
tvar D (bez adaptéru), podle DIN 3210
tvar C (bez adaptéru), podle DIN 3338

Adaptéry se montuji mezi servomotor a armaturu.

Asynchronni motor pohani pfes predlohové soukoli centralni kolo diferencialniho pfevodu, umisténé v nosné skfini
servomotoru (silovy prfevod). Korunové kolo planetového diferencialu je pfi motorickém ovladani drzeno v neménné
poloze samosvornym $nekovym prfevodem. Ruéni kolo, spojené se Snekem, umoziuje alternativni ruéni ovladani i za
béhu elektromotoru bez nebezpedi pro obsluhu.

Vystupni hfidel je pevné spojen s unasecem planetového prevodu a prochazi do ovladaci skfiné, kde jsou
soustfedény v8echny ovladaci prvky servomotoru.

Ovladani servomotoru je feSeno vestavénymi elektronickymi obvody, které snimaji stav vystupniho hfidele
servomotoru, kroutici moment vystupniho hfidele, teplotu elektromotoru, stav napajeciho napéti a vstupni signaly.
Ovladaci program je vyhodnocuje a v zavislosti na predvolenych parametrech fidi vystupni signaly- stav vystupnich
kontaktu, vystupni analogovy signal, ovladani elektromotoru, datovou komunikaci s nadfazenym fidicim systémem.

Ovladaci prvky jsou pfistupné po sejmuti vika ovladaci skfiné.

Pro servomotory s oznacenim MONED, MONEDJ se pouzivaji elektromotory s krytim IP 55 a pro servo-
motory s oznacenim MOPED elektromotory s krytim IP 67. Cely servomotor ma potom kryti podle pouzitého
elektromotoru.

13 12 11

Popis:
1 — elektromotor
2 — skfin predlohového soukoli
3 - silovy prevod
4 — kolo ruéniho ovilddani
5 — zajistovaci Sroub rucniho kola
6 — kabelové pruchodky (konektor)
7 —vnéjsi ochrannd svorka
8 — svorkovnicova skfiri
9 — viko svorkovnicové skriné
(u DMS2 Analog a Profibus
s mistnim ovildadanim a displejem)
10 — blok mistniho ovladani (BMO)
11 —viko ovladaci skfiné
12 —displej
13 — oviladaci skfiri

Sestava servomotoru (s elektronickym systémem DMS2 ED)



8. ELEKTRONICKE VYBAVENI

Elektromechanickéa ovladaci deska je nahrazena elektronickym systémem DMS2 nebo DMS2 ED. Oba systémy
snimaji polohu vystupniho hfidele a krouticiho momentu servomotoru bezkontakiné magnetickymi snimagi.
Snimac polohy vystupniho hfidele je absolutni a ke své innosti nevyzaduje zalozni napéjeni, pokud béhem
provozu servomotoru dojde k odpojeni napdjeciho napéti. Oba systémy Ize nastavovat a kontrolovat pomoci
pocitace s ovladacim programem nebo ruéné bez pocitace.

Jednodussi systém DMS2 ED nahrazuje elektromechanické soucasti, popfipadé umozriuje ovladani servomotoru
vstupnim analogovym signalem jako u provedeni Control.

Systém DMS2 umoziiuje pouzit servomotor pro dvoupolohovou a tfipolohovou regulaci nebo jej pfipojit
k priimyslové sbérnici Profibus.

DMS2 ED

Zakladni vybava:

Ridici jednotka obsahuje také snimac¢ polohy vystupniho hfidele,
4 tladitka a 3 signélky LED pro nastaveni a kontrolu servomotoru.

Momentova jednotka

Zdrojova jednotka na svorkovnici jsou vyvedeny kontakty sedmi relé (MO, MZ, PO, PZ, SO, SZ, Ready),
stav kazdého relé signalizuje signalka LED. Jednotka umoziuje pfipojeni topného

odporu a jeho fizeni termostatem.

Volitelna vybava:

Zpétnovazebni signal 4-20mA

Analogovy regulator

Ukazatel polohy — LED displej

Mistni ovladani

Stykace nebo blok bezkontaktniho ovladani — pro provedeni Control
Elektronicka brzda

Hlavni pfednosti:

Absolutni snimani polohy nezavislé na zaloznim napajeni
Jednoduché nastaveni pomoci 4 tlagitek, pocitace PC
Moznost zalohovani nastavenych parametr(i na PC

Ur¢eno pro pfimou nahradu elektromechanickych prvkl servomotoru

Parametry:

Snimani polohy bezkontaktni magnetické

Snimani momentu bezkontaktni magnetické

Pracovni zdvih 2-1700 ot.

Blokace momentu 0 — 20 s pfi reverzaci v krajnich polohach
Vstupni signal 0/4 — 20 mA pfi zapnuté funkci regulatoru

Mistni/dalkové ovladani, Mistni otvirat/zavirat
Vystupni signal 7 xrelé 250 VAC 3 A (MO, MZ, PO, PZ, SO, SZ, READY)
polohovy signal 4 — 20 mA max. 500 Q, aktivni/pasivni, galvanicky oddéleny
LED displej (volitelné)
elektronicka brzda (voliteiné)
Napajeni elektroniky 230 VAC, 50 Hz, 4 W, kategorie prepéti Il



DMS2

Zakladni vybava:
Ridici jednotka
Momentova jednotka
Zdrojové jednotka

Jednotka displeje

Jednotka tlacitek

Doporucena vybava:

obsahuje také snimac polohy vystupniho htidele, 1 signalku LED.

obsahuije:

2 relé pro ovladani elektromotoru

relé Ready s prepinacim kontaktem vyvedenym na svorkovnici

signalizacni relé 1 — 4 s vyvedenym jednim pdlem spinaciho kontaktu na svorkovnici.
Druhé pdly spinacich kontaktti relé 1 — 4 jsou propojené a vyvedené na svorku COM.
K jednotce se pfipojuje topny odpor spinany termostatem.

Jednotka ovlada silové spinace elektromotoru (stykace nebo bezkontakini spinani).
K jednotce Ize pfipojit elektronickou brzdu.

dvouradkovy displej, 2 x 12 alfanumerickych znak(

tlagitko ,,otevirej“, ,,zavirej“, ,,stop*, otoény prepinac ,,mistni, dalkové, stop*

Elektronicka brzda — po vypnuti elektromotoru snizuje dobéh a zpfesnuje regulaci

Volitelna vybava (v servomotoru musi byt jedna z téchto jednotek):

Jednotka dvoupolohového a tfipolohového Fizeni — ovliadani servomotoru najetim do poloh ,otevieno” a ,zavieno*

nebo analogovym signalem 0 (4)—20 mA

Jednotka pfipojeni Profibus — ovladani servomotoru primyslovou sbérnici Profibus a Modbus

Elektronické fizeni DMS2 pfi své ¢innosti také kontroluje sled a vypadek fazi napajeciho napéti.
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Priklad zapojeni elektroniky DMS2 ED v provedeni Nahrada elektromechanické desky
(servomotory MODACT MONED, MOPED, MONEDJ)

CcoMm %DU
Dalkové povoleno
/J —_—— —
LIh

V provedeni bez mistniho
ovladani se propojka
ze svorky U zapoji na svorku 2

Sit pfivod

Mistni ovladani

T

E0001

Analogovy modul

owe] F 3¢

— —18
TP X YA
BEHOEE o
— -
—' L
D) 2
PE Fio0mA
PE
N Zdrojova deska
U

Motor
- _f\> otevirej

Motor
- f\> zavirej

Dalkové
G — —

JZzavirej*

Poznamka: Kontakty relé MO, MZ, SO, SZ jsou zde kresleny pfi vypnutém napdjeni, kontakty PO, PZ se pfi vypnutém

napdjeni pfestavi do polohy, ktera je vyznacena carkované.
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Svorkovnice servomotoru s elektronikou DMS2 ED.

Poznamka: Pokud je servomotor v jednofazovém provedeni, pfivod sité se zapoji pouze do svorek PE, N, U. Svorky

V, W zdstanou nezapojené.

R o)

|0 ] (= e

12346878 1011 12 13 14 15
com 1 ./ / \15 COMM
REA 2 14 -L
3
13 4L
4
e PECKY 2 re
NG DMS2 CONTROL 1 N
READY NO 7
coM 8 -—/ 10 +IN

&
>
-
Q#
8

o)
o

PE V. W o2 2021 22 23 24 2526
2 222 © DEII:II:]I:IEII:IlO

Konektor pro pfipojeni displeje o mistniho ovladani (zde nepouZity)

c

NNE
IINE

Svorkovnice DMS2 Analog

ZEDA PECKY

DMS2 CONTROL
PROFIBUS—DP

F3

. OO

PE U

geiiae

Svorkovnice DMS2 Profibus

Poznamka: Servomotory MONEDJ se napéjeji z jednofazové sité. Privod se zapoji na svorku N (stfedni vodic)

a W (fazovy vodic). Svorky U, V zuistanou nezapojené.
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Tabulka 2 - Elektrické servomotory MODACT MONED, MOPED, MONEDJ — zakladni parametry
—napajeci napéti 1 x 230 V, 50 Hz, kryti IP 55

S Moment [Nm] thychlost’ Pras:. %’ Elektromotor Hmotnost Typové cislo
Typové oznaceni g R prestaveni) zdvih g sroz{g&‘,,m Vykon| Otagky In Iz zékladni | doplitkové
38| Vypinaci [Zabérny . o | * ehoum [ (230V) | =

[tmin] | [ot] | & | kondonsaterem | N |VMIN]) “rp1 "] In | [kal | 12345 |67891011
MONEDJ 40/75-25 |C 75 25 JMO71-4S | 0,25 | 1400 | 1,89 | 34 27 xx 2 x NEDJ x
MONEDJ 40/50-40 | C 2040 50 40 JMO71-4S | 0,25 | 1400 | 1,89 | 34 27 xx3x NEDJ x
MONEDJ 40/60-50 | C 60 50 é | JMO71-2S | 0,37 | 2880 | 2,53 | 3,9 27 xx 4 x NEDJ x
MONEDJ 40/60-80 [C 60 80 9-1980 6 [JMO71-2M | 0,55 | 2860 | 3,41 | 40 27 52 030 |xx5xNEDJx
MONEDJ 80/135-25 [C | 40-80 135 25 JMO71-4M | 0,37 | 1400 | 2,61 | 34 27 pfipojovaci | xx 8 x NEDJ x
MONEDJ 70/90-40 [C | 40-70 90 40 JMO71-4M | 0,37 | 1400 | 2,61 | 34 28 rozmérF10 | xx 9x NEDJ x
MONEDJ 75/100-50 [C | 40-75 100 50 é [ JMO71-2M | 0,55 | 2860 | 3,41 | 40 28 x X Ax NEDJ x
MONEDJ 110/143-25{C | 80—-110 | 143 25 JMO 71-4M | 0,37 | 1400 | 2,61 | 34 28 x X E x NEDJ x
MONEDJ 100/130-40{C | 63-100 | 130 40 JMO080-4S | 0,55 | 1395 | 3,85 | 3,8 4 xx3x NEDJ x
MONEDJ 95/124-63 63-95 124 63 é | JM0OB80-4M | 0,75 | 1400 | 47 | 40 42 xx 4 x NEDJ x
MONEDJ 100/130-80 63-100 130 80 é |JMOB80-2M | 1,1 | 2800 | 66 | 44 43 xX Ex NEDJ x
MONEDJ 100/130-100 130 100 é | JMO90-4L | 1,5 | 1400 | 8,68 | 35 50 52 031 [xx5xNEDJx
MONEDJ 95/124-145 63-95 124 145 6 | JMO90-2S | 15 | 2830 | 911 | 45 51 pfipojovaci | xx Fx NEDJ x
MONEDJ 150/195-40 |100-150 | 195 40 2-1400 JMO 80-4M | 0,75 | 1400 | 4,7 | 40 4 rozmérF14 | xx 9 x NEDJ x
MONEDJ 160/208-65 100160 | 208 65 é | JMO90-4L | 1,5 | 1400 | 8,68 | 3,5 42 x X Ax NEDJ x
MONEDJ 160/208-80 80 6 | JMO90-2S | 1,5 | 2830 | 911 | 45 43 x X Hx NEDJ x
MONEDJ 130/170-145| [100-130 | 170 145 & | JMO90-2L | 2,2 | 2850 | 13,02 | 4,8 51 x X J x NEDJ x
MONEDJ 250/325-40| |160-250 | 325 40 JMO90-4L | 1,5 | 1400 | 868 | 35 45 52 032 |xx3xNEDJx
MONEDJ 220/286-80| |160-220 | 286 80 é | JMO90-2L | 2,2 | 2850 | 13,02 | 4,8 49 |pfip. rozmérF14 | x x5 x NEDJ x

U servomotorit MODACT MONEDJ se pouZivaji jednofazové elektromotory s béhovym a rozbéhovym kondenzatorem. U dvoupdlovych elektro-
motor( (cca 2800 ot/min) garantuje vyrobce 60 000 startd, u ctyfpdlovych elektromotor( (cca 1400 ot/min) 100 000 startu. Poté je tfeba vymeénit
odstredivy odpojovac rozbéhového kondenzatoru — Ize objednat v ZPA Pecky a.s.

Na elektromotory s vykonem do 0,37 kW, se v ZPA Pecky a.s. montuje triakovy odpojovac, ktery zvysuje Zivotnost na 350 000 startu.

Je-li servomotor s jednofdzovym elektromotorem uréen pro regulacni ucely, je tfeba pfi nastavovani regulacniho procesu (Cetnost requlacnich
zasahti) mit tuto snizenou Zivotnost na zreteli.

Predpokladany pracovni reZzim servomotort MONEDJ, prosim, konzultujte s obchodnim oddélenim ZPA Pecky, a.s.

& — Oznaceni servomotorti pinénych olejem. Ostatni servomotory jsou plnény plastickym mazivem.

Elektrické servomotory MODACT MONED, MOPED, MONEDJ
—urceni vyznamu 6. az 11. mista typoveho Cisla

Misto v typovém &isle 1.
Typové éislo.............

6. misto typového Eisla
Tabulka 3

2. 3.
20

4. 5.
3 x

10.

xEDW)

Pfipojovaci rozméry

Provedeni

Vyvodky

Konektor

Tvar A
Tvar B1
Tvar C
TvarD
Tvar E

5

© o N O
XceIT®OMT

7. misto typového Cisla

Pokud je na 9. misté typového Cisla jedna z &islic 1, 3, 5, 7 nebo 9, na 7. misté je znak z Tabulky 4.
Pokud je na 9. misté typového &isla jedna z &islic 2, 4, 6 nebo 8, na 7. misté je znak z Tabulky 5.

Tabulka 4 — servomotor vybaveny elektronikou DMS2 ED

Znak

0

1

2|3

4|5|6 8(9|A

Mistni ovladani

X

X

X

Displej

X | X

Stykace nebo bezkontaktni spinani

X [ X[ XN

Analogovy | vysila¢

X [X|[X|X|=

modul regulator

X [ X | X | X

x| x|x|x|x|=
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Misto v typovém Cisle 1.
Typové Cislo

7. misto typového cCisla:

x

Tabulka 5 — servomotor vybaveny elektronikou DMS2

- DMS2

Dvoupolohové nebo tfipolohové fizeni *)

Profibus — DMS2

Dvoupolohové nebo tfipolohové fizeni,
bez displeje a mistniho ovladani *) — DMS

T

Modbus

Y

*) Servomotor bude uréen pro dvoupolohovou nebo tfipolo-
hovou regulaci se nastavi ve vyrobnim zavodé. Pokud v ob-
jednavce nebude urceno jinak, bude servomotor nastaven
pro tfipolohovou regulaci (oviadani signdlem 4 — 20 mA).

8. misto typového Cisla:

Vypinaci moment,
rychlost prestaveni

MODACT MONED, MOPED -Tabulka 1

MODACT MONEDJ

—Tabulka 2

9. misto typového Cisla:

Tabulka 6 - typ elektroniky, silové spinace, brzda

Elektronika DMS2 ED

—bez silovych spinacl

Elektronika DMS2

— se stykadi

Elektronika DMS2 ED

— s bezkontaktnimi spinadi

Elektronika DMS2

— s bezkontaktnimi spinadi

Elektronika DMS2 ED

— se stykaci a brzdou *)

Elektronika DMS2

— se stykaci a brzdou

Elektronika DMS2 ED

— s bezkontaktnimi spinacéi a brzdou *)

Elektronika DMS2

— s bezkontaktnimi spinaci a brzdou

O N[O~ |[WO|IN| =

Elektronika DMS2 ED

—se stykadi

©

Poznamka: Provedeni 52 03x.xxxxNEDJ se dodava v provedeni 52 03x.xxx1NEDJ, 52 03x.xxx2NEDJ

nebo 52 03x.xxx9NEDJ.

*) Pokud je servomotor vybaven elektronikou DMS2 ED v konfiguraci Nahrada elektro-

mechanické desky, nedodava se s elektronickou brzdou.

10. misto typového cCisla:

10.
xED()

Stuperi kryti: MONED, MONEDJ - IP 55; MOPED — IP 67

11. misto typového ¢éisla:

Tabulka 7 - teplota okolniho prostredi

Typ servomotoru

MONED

MOPED

MONEDJ

DMS2 ED

DMS2

DMS2 ED

DMS2

DMS2 ED

DMS2

Teploty
[°C]

Oznaceni

4

v

'4

4

X

X

-25 +60

4

4

'4

4

x

X

-40 +60

F1

4

v

x

x

4

4

-25+70

Poznamka: , —dodavané provedeni

x

—nedodava se

Relativni vihkost od 10 % do 100 % s kondenzaci.




‘IWBYPOAAA ILWANO[OqRY UBZBSO APZA 8l 10)8U0Y "BIPOAAA BAOIEqRY 8lnjeqlid APzZA 8s (8Ul)S BAOJIUAONIOAS B niojow wiuslodo.id s niojjowoAIss Juspanold owiw) NiojoUI0I| 8|8 M

Ww gl —9eyeszol GL X0ZW X | ‘WW L —0) OYBSZOJ Gl X OSW X Z{WW 8] — g @ YBSZOI G*I X GZN X | APOAAA 1ULIYS BA0IIUAONIOAS BU NOoS GFJOW LDOVAOW 10JOUIONISS )
‘(1eqiid — Myaepop 11seonos nosf APorfa) GL X GZN HABZ X | G| X 02N HABZ X £ :Porfa oid AiARZ juLiys 8A00IUNOYI0AS BU nosI PGINOW ‘AINON LOVAOWN [10JOWOAISS () iejuweuzod

3'0'0"'gen :
8Ly | OvL - Q3(d)NXXXX'GEQ 2§
a3(dIN00X980 25 vee 926 | 82€ | 862 | 86G | €G} | S¥v | 8LL | OVS
€97 | 582 ViEN g SMn_WZxxxx.%o 2
g | Vv |uageuzoanodAp I —_—_-
vl | - | 00C | ¥69 | 85¢ [ 9Ey | 26 | 8cE | 02} | 9.€ om_M n_WZxxxx. 160 20
926 .
T see 0zl | 66 | 091 | 26S | 852 | vee | 9L | 008 | 06 | S0€ | A(dINXOX0E0 25
I ! ] ]
: N|Pr|He|D | 4|3 |a|o| g | v [lusgeuzodnodhL
N l 9
2| d 3
HoR
.E AN
11y (g] .
(1eqrid) ww 0z — €| 2 Yeszol
G IXZEIN BYPOASA ww 9| — 6 @ Yyeszol
K1omo (198zei0id) dupoyonideN G'IXG2IN—06 ‘08 ‘L2
R AsAn 'so niojow n
Jjuepg|Ao JUISIN
BYPOAAA BAOIBORY X |
BYI0AS BULBIYYO JSIBUA| \
. e € -
] ~ (=
© =
! =
H -+ > M .lﬁ/ AN
]
Aponhn ogau Aynez m //
Aponka ogau -
T (1eqlid) ww 0z — €| 2 Yyeszol
] ez G XZEIN BYPOAA
2€1 '2h1 ‘001 Migha-so niojow n
Kiomo (1oezei0.d) supoyonidaN
GlEQ Ho
(1o1unoxions 8s juspanoid) 980 2G 2} (1o1unoxions as juspanoid) GE0 2GS — 08025271
a3dO ‘AINOIN LOVAOIN NJ0I0WOAISS Yo1Qeu Arolgwizoy a3dON ‘GaNOIN LOVAOI 1/0l0WOoAIaS YalQeu Arolgwizoy

30




8Ly | ovL 3'0°0"aen
A3(d)NX*XXX'9E0 28

€9 | 582 v Jen
Q3(d)NXXXX'9E0 28

g | v |Iuageuzo anodAL

968

8ce

8P
g

(lequid) ww oz -1 @ Yeszol
G‘IXZEIN BYPOAA
KJono (19azes01d) gupoyonidaN

JUBPEIAO JUISIIN

©3IOAS BUUBIY0 JSIRUA :

8Ll

cve

ww gL —¢| @Yyeszol
©YPoAA BrOjBgE X
ww -0} 2yeszol D
BYPOASA BAOJOTEY X |

Gl€o

(waiopjpuoy s juspsnoid) 980 2G "9 '
a3doO ‘AaINOIN LOVAOI NJ0I0WOAISS YoHgeu Arolgwizoy

vez | - |sle|926 | 8ze | 865 | €5} | 0¥ | 8Lk | O¥S |QI(DINXXXX'GED 25
B Q3A(dINXXXXYE0 2§
061} 052 | L08 | 88Z | 615 | €2k | ObY | SPH | SSY | 13 )noooces0 2
B} Q3(d)NXXXX'ZE0 2§
24! 002 | ¥69 | 892 | 9€¥ | 26 | OSE| 0T} | 9LE | 73(noooc 80 2o
0zl | 66 |09} [26S |85z | vee | 82 | See| 06 | S0€ |AI(dINXXXX0E0 S
X|r|HE|D |4 | 3| a| o| g | v [lusgeuzoanodiy
9
4 3
- ! -
=~ o
s]
. I.—.1.
8o | T _
(3] .
PO s ww 91— 6 @ yeszol
L4y G IXGZIN—06 ‘08 kL
N\ Ayshn-so niojow n
BYJ0AS BUUBIYDO JSIOUA JUEPBINO JUISIA m BYPOASA BAOJSGEY X |
Al
It ///
wwigl ~El @ Yeszol $ (1eqiid) ww Oz — €| @ Yeszoi ‘G | XgE |\ BYPOMA
©YPoALA BAOJBTEY X | . W 261 21| ‘001 AiShaso
ww | -0} @Yyeszos o

B5POAKA BAOJOGE X |

nioow n Ajonj0 (199ze40.1d) dupoydnidaN
Ho

(wa.opouoy s jJuspenoid) GE0 25— 0€0 25 2 '}

a3dO ‘3INOIN LOVAOIN niojowonlss yareu Aroigwzoy

31



"|o1eI2gPO JA0IOYZ (BX2IA OP NIOAJO 9UJOJA) D9ARISBU AUURIYDO

00} 001 00l 0L G Ypo
oLL oLt Ol 08 59 €po
508 5'08 G/ 505 g'ge po
06 06 08 09 Sy oo
980 25 G025 e e 0g0zs | [ww]
Aigwzoy
ojs19 anodA|
P o
[ e 1,
. LJ M QUIDIS O
NN -
_ po
-
|\‘ \m\ .
jugusal”_~ ~ Rk
SRIN “_ X ~
l Ly 0 IXPINXE

; €po m

i

i

/!

J9ABISBU AUUBIY00

ousla)A Jojednols oid eaeldn

‘nojis nounepyd 1s/ep noupez Aueyeweu JAq jflowsau e n10jowoIss
nsoujowy Jusafyoez ¥ 8znod 1znojs | HYAOW NI0I0WOAIBS JusdAyon sunepld oid A1oNO

02z | L¥ | 02N| Ove | 02k | 3(dINXxxx'Ge0 2s

Q3(d)NXXXXYE0 2§
002 | €2 | 9| 0k2 | OFL | q3(Nooocesn 26

Q3(d)NXXXX'ZE0 2§
Ovk | k2 | ZHN| 091 | 06 | o3 onc o0 20
02k | 91 |OLA| OFL| 19 | a3(dINXXxx'0€0 25
a a 018V Juageuzo anodA)

(ww) 1wzoy

Ge025—-0£0259
‘d3dOIN ‘GINOIN LOVAOIN niolowonias jusdhyon sunepld oid AlonQ

‘pyweuzod

32



‘ww A Auspann nos| Algwzoy

"80|NgeL A OUSpPaAN af zeu Isuswi 14q Jwsau 9| e gp @ Alawzoy P2 =
gpo N
8l 4! 2l 8 9 6sr ¥q = cp o =)
b9 8'€s £'ey g'ee 82 & =TI FTH N T
3 =1 | \ _.ﬂT &
x4t L 16 9. i “uw 9 RNk N B
KRR e i -
09 0S oy 0 02 8H 6P @ _o )ﬁ
121 L1 16 9L g5 El
8l 14" cl 8 9 64Y€q
_ h a va) |
9 G€es 1314 €€ G¢cc Xeuwlgl ., %
Oct Okt 06 0L 0S8 ] 8p 9
09 0S oy 0€e 0c 96 gp @ Y
[ clL €S Sty 0€ P o
oy 0e ve 02 vl HH 29 5 Jienl
8l 9l Gl 4! (o] 2y
oct 00} 08 09 oy YA
) ¥PSZ'k
G2 02 Se 02 G2l Ul LY
S S S 14 [ Xewy
o
NIOAJ0 YoAno)neZ P N
8 8 14 14 14 ﬂmooa €P 9 A
(A1owzos _llmwﬂi\_
0z N 9LIN 0z 9LIN 0L P aupoys) T NLE Sam=: 54
ERefe! /_T Jvm.# .
86¢ 1414 S9l orl 20l ep o Tl b2 W W/.
— |7 \ Ten
8 SRR 7 - P adenl
0€e 00¢ (019 00} 0L P o oY)
BJOUPOY JugejusLIO P9
06€ 00 oz st sl o \a,l
- -
€0 ¢S ce0cs
9€0 2§ 5025 £60 26 160 26 0€02S (ww) Jony g ,\
Jwzoy
o|s19 anodA| - o ten]

(nigidepe zeq) A3dON ‘QINOIN LOVAOW J d N
nJoloWoAIes nigwzol yojoenolodiyd yorupepez eyinger (nipidepe zoq) Juepanoid JUpEPEZ ~ 9€0 25~ 0€0 25 2 )
‘34O ‘FAINOI ‘AINOIN LOVAOIN niojowoniss Aigwizol joerofodiid

33




"89ABUpPaIqo supedid A
1enoy10ads auinu efe of yeaepezod ojus|
‘|UBJBJA (1A1Y) yaujwoy jeupslqo oxe;} ez|
(v B 9 1en}) Busjein oyizoyonid gpedid A

NJOJOLIOAIBS 0P OUGAB]S8A 04pzZnod - (+g
NI0JOUIONIBS Op BUGABISOA 82ljBW - (+]
:Mweuzod

vl2l 1
0cl 6H /P o
[43 1q
S Xew gy R3]
oct uiw ||
(A Sp 9
(+z 569 \4
Okl uiu |
9L Xew |y
0L Xew gp @ \4
(A Sp 9
(+1 oy v
1 ulwgy
S y
8 #m%m_m%o (A1swizos
- aupoys)
0CcIN P gy
862 gpo
0€e 8} cp 2
06€ Ipo
oe0zs | gl | sear
|
V Jenl

9€02521
‘A3dO ‘GaINOI LOVYAOW wniolowonias 3 Aigidepy

7901 758 779 €Sy N

001 08 09 v 6H PO

82 e 8l ! 19

S S ¥ B Xew gy g
Okl 08 59 Sy unw

59 0s ov 0¢ o
gl el 0kl g'e9 v

06 0L B Sy Ui |
Okl 26 59 Sty XBw |y

09 22 9 8z Xew 9p 0 v
€9 €s 8e 0e Mo
Ssi 6L1 0kl 5'e9 v

0z sz 0z seh Ul gy

5 g b € 4

8 v ¥ v v IOMO - iowizos

1929d | aupoys)
9N 0z 9L 0L P 'a
52 591 vl Z0L € o
002 0€l 001 0L 8l cpo
00€ 0le S/L szl Ipo
¥E02S | 2e02S
86025 | geozs | rgoes | O%0%% | (uw seny
ojs19 anodA} Aiguizoy

WINJoJowoAIas ¥ nigldepe Jusze,lid

GE0cG—0€025 271

- P
RN
N
Vi | P
N
SN
Ar
V Jenl

‘A3dON ‘aINOW LOVYAOI wn.ojowonias 3 Aigidepy

34



B
ZA PECKY. a._s._ /ZX

Vyvoj, vyroba, prodej a servis elektrickych servomotor( a rozvadéc,
Spickové zpracovani plechu (vybaveni TRUMPF), praskova lakovna

PREHLED VYRABENYCH SERVOMOTORU

KP MINI, KP MIDI
elektrické servomotory oto¢né jednootackoveé (do 30 Nm)

MODACT MOK, MOKED, MOKP Ex, MOKPED Ex
elektrické servomotory jednootackoveé pro kulové kohouty a klapky

MODACT MOKA
elektrické servomotory otocné jednootackové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MON, MOP, MONJ, MONED, MOPED, MONEDJ
elektrické servomotory otocné viceotackové

MODACT MO EEx, MOED EEx
elektrické servomotory otocné viceotackové nevybusné

MODACT MOA
elektrické servomotory otocné viceotackové pro JE mimo aktivni zonu

MODACT MOA OC
elektrické servomotory oto¢né viceota¢kové pro JE do aktivni zény

MODACT MPR Variant
elektrické servomotory oto€né jednootackove pakove s proménnou rychlosti prestaveni

MODACT MPS, MPSP, MPSED, MPSPED
elektrické servomotory jednootackové pakové s konstantni rychlosti prestaveni

MODACT MTN, MTP, MTNED, MTPED
elektrické servomotory tahlové pfimocaré s konstantni rychl

Dodavky kompletl: servomotor + armatura (pfipadné prevodov









