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Elektrické servomotory jednootackové
v nevybusném provedeni

se stalou rychlosti prestaveni vystupni ¢asti
- kryti IP 67

MODACT MOKP EEx
MODACT MOKP Ex CONTROL

Typova Cisla 52 320 - 52 322
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ZPA Pecky, a.s. je firma certifikovana v souladu s ISO 9001 v platném znéni.




1. POUZITI

Elektrické servomotory MODACT MOKP Ex v nevybusném provedeni jsou uréeny pro ovladani a praci v prostfedi
s nebezpedim vybuchu vybudné plynné atmosféry v zéné 1 a v z6né 2 podle CSN EN 60079-10-1 a pro prostory
s hoflavym prachem v z6né 21 a v z6né& 22 podle CSN EN 60079-10-2. Servomotory jsou zkonstruovany a navrzeny v soula-
du s normami CSN EN 60079-0:2013 a CSN EN 60079-1:2015 pro vybugnou plynnou atmosféru i pro prostory s hoflavym
prachem také dle CSN EN 60079-31:2014.

Servomotory jsou uréeny k pfestavovani armatur vratnym otoénym pohybem v obvodech dalkového ovladani
i automatické regulace. Mohou se pouzit i pro jina zafizeni pro ktera jsou svymi vlastnostmi a parametry vhodné.
Pouziti ve zvlastnich pfipadech se doporucuje projednat s vyrobcem.

Servomotory MODACT MOKP Ex Control jsou vybavené elektronickym regulatorem polohy a u tfifazového prove-
deni také vestavénymi reverzacnimi stykaci a jisticim tepelnym relé a slouzi jako vykonovy koncovy €len regulacnich
okruht pro regulaci fyzikalnich veli¢in.

Cely servomotor je navrzen jako pevny zavér “d“ s ozna¢enim dle provedené certifikace nasledovné:

& 112GD Ex db IICT6 Gb -25<Ta<55°C
Ex db IIBT6 Gb -50<Ta<55°C
Ex tb IIC T80°C Db -50<Ta<55°C

Elektricky servomotor nesmi byt vystaven silnému nabijeni, napf. intenzivnimu proudéni pracho-vzdusné smési,
aby bylo zabranéno vzniku plazivych elektrostatickych vyboju.

Nazvoslovi
Prostiedi s nebezpeéim vybuchu — prostfedi, ve kterém mize vzniknout vybudna atmosféra.
Vybus$na plynna atmosféra — smés hoflavych latek (ve formé plynd, par nebo mihy) se vzduchem za atmosféric-

kych podminek, ve které se po inicializaci $ifi hofeni do nespotfebované smési.
Vybusna prachova atmosféra — smés hoflavych latek ve formé prachu nebo vldken se vzduchem za atmosféric-
kych podminek, ve které se po vzniceni Sifi hofeni do nespotfebované smési.
Maximalni povrchova teplota — nejvyssi teplota, kterd vznikne pfi provozu v nejnepfiznivéjSich podminkach (avsak
v uznanych tolerancich) na kterékoliv ¢asti povrchu elektrického zafizeni, které by
mohlo zpUsobit vzniceni okolni atmosféry.

Zaver — vSechny stény, dvefe, kryty, kabelové vyvodky, hfidele, ty€e, tahla atd., které pfispivaji
k typu ochrany proti vybuchu anebo k stupni kryti (IP) elektrického zafizeni.
Pevny zavér ,,d“ — druh ochrany, u kterého jsou ¢asti schopné vznitit vybusnou atmosféru umistény

uvnitf zavéru; tento zavér pfi explozi vybusné smeési uvnitf zavéru vydrzi tlak vybu-
chu a zamezi pfeneseni vybuchu do okolni atmosféry.

Zona 1 — je prostor, ve kterém je pfi bézném provozu pravdépodobnost vyskytu vybusné atmo-
sféry smési hoflavych latek ve formé plynu, pary nebo mihy se vzduchem pfileZitostna.
Zona 2 — je prostor, ve kterém neni vznik vybuSné plynné atmosféry, tvofené smési

hoflavych latek ve formé plynu, par nebo mlhy se vzduchem, pravdépodobny za
normalniho provozu, avSak pokud tato atmosféra vznikne, bude pfetrvavat pouze
po kratké ¢asové obdobi.

Zona 21 — je prostor, ve kterém mlZe vybusSnd atmosféra tvofena oblakem zvifeného
hoflavého prachu ve vzduchu vznikat pfilezitostné v normalnim provozu.
Zoéna 22 — je prostor, ve kterém neni pravdépodobny vznik vybusné atmosféry tvofené oblakem

rozvifeného hoflavého prachu ve vzduchu za normalniho provozu a pokud vznikne,
je pfitomna pouze po kratké ¢asové obdobi
Pouzité normy

Na nevybu$né servomotory se vztahuji tyto zakladni normy:

CSN EN 60079-14 Predpisy pro elektricka zafizeni v mistech s nebezpec¢im vybuchu hoflavych plynu a par.
CSN IEC 60721 Druhy prostfedi pro elektricka zafizeni.

CSN EN 60079-0 Elektricka zafizeni pro vybudnou plynnou atmosféru. VSeobecné pozadavky.

CSN EN 60079-1 Elektricka zafizeni pro vybudnou plynnou atmosféru. Pevny zavér ,.d”

CSN EN 60079-10 Elektricka zafizeni pro vybusnou plynnou atmosféru. Ur€ovani nebezpecénych prostord.
CSN 33 0371 Nevybusné smési. Klasifikace a metody zkousek.

CSN 34 3205 Obsluha elektrickych strojli toCivych a prace s nimi.

CSN EN 1127-1 Vybusna prostfedi — zamezeni a ochrana proti vybuchu

CSN EN 60079-31 Vybus$né atmosféry. Zafizeni chranéné proti vzniceni prachu zavérem ,t“



Oznacéeni nevybusnosti servomotori
Sklada se z téchto znaku:

Ex oznaduje, ze elektrické zafizeni odpovida normé& CSN EN 60079-0 a souvisejicim normam pro riizné druhy
ochrany proti vybuchu.
db oznadeni druhu a Urovné ochrany proti vybuchu, pevny zavér, podle normy CSN EN 60079-1.

tb ochrana zavérem ,t“ podle normy CSN EN 60079-31.
IIC, IB oznageni skupiny nevybusného elektrického zafizeni pro vybusnou plynnou atmosféru, podle normy CSN EN 60079-0.

nc oznaceni skupiny nevybusného elektrického zafizeni pro vybusnou atmosféru s hoflavym prachem, podle normy
CSN EN 60079-0.

T6 oznadeni teplotni tfidy nevybudného elektrického zafizeni skupiny Il, podle CSN EN 60079-0.
T 80°C maximalni povrchova teplota T nevybusného elektrického zaFizeni skupiny I, podle CSN EN 60079-0.

Gb oznaceni nevybu$ného zafizeni pro vybusné plynné atmosféry, které ma ,vysokou“ uroven ochrany, a neni
zdrojem iniciace v normalnim provozu nebo pfi oéekavanych poruchach; podle CSN EN 60079-0.
Db oznaceni nevybusného zafizeni pro vybusné atmosféry s prachem, které ma ,vysokou“ Urovefi ochrany,

a neni zdrojem iniciace v normalnim provozu nebo pfi odekavanych poruchach; podle CSN EN 60079-0.
IP67 oznadeni stupné ochrany krytem; podle CSN EN 60079-0 a CSN EN 60529.

Udaje na servomotorech
Servomotory jsou opatfeny nasledujicimi Stitky:
1) Stitek s daty nevybusné ochrany
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2) Stitek vyrobni a pfistrojovy obsahuje
—oznaceni a adresu vyrobce
— typové oznaceni vyrobku (typové cislo)

— vyrobni €islo

— rok vyroby

— jmenovita hodnota vypinaciho momentu Nm
— jmenovita rychlost prestaveni s/90°
— jmenovity pracovni zdvih 90°
— oznaceni kryti servomotoru IP

— hmotnost servomotoru kg

— znacku shody CE

— elektrické udaje silového obvodu (napéti, frekvenci, proud a vykon elektromotoru)
— elektrické udaje ovladaciho obvodu mikrospinacli (napéti, proud)

— vysila¢ polohy (odpor, napéti popf. proud)
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3) Stitek vystrazny

POZOR !
NEQTVIRAT POD NAPETIM A JE-LI
BRITOMNA VIBUSNA ATMOSFERA

SROUBY SO 4762 TRIDY 8.8

4) Stitky na krytech s oznaéenim pouzité ochrany proti vybuchu
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2. PRACOVNI PROSTREDI, PRACOVNI POLOHA

Pracovni prostredi

Servomotory MODACT MOKP Ex (MODACT MOKP Ex Control) jsou odoIné proti plisobeni provoznich podminek a vnéj-
Sich vliva tFid AC1, AD7, AE6, AF2, AG2, AH2, AK2, AL2, AM-2-2, AN2, AP3, BA4, BC3 a BE3 podle CSN 33 2000-5-51 ed. 3.

Teplota
Provozni teplota okoli pro servomotory MODACT MOKP Ex je -25 °C az +55 °C nebo -50 °C az +55 °C.

Tridy vnéjSich vlivi - vynatek z CSN 33 2000-5-51 ed. 3.

Trida:
1)AC1 — nadmorska vySka < 2000 m
2) AD7 — mélké ponofeni, moznost obéasného ¢asteéného, nebo Upiného ponoreni
3)AE6 — silna prasnost
4) AF2 — vyskyt korozivnich nebo znecistujicich latek je atmosféricky. Pfitomnost korozivnich znecistujicich latek
je vyznamna.
5)AG2 - mechanické namahani stfedni. V béznych primyslovych provozech.
6)AH2  —vibrace stfedni.V béznych primyslovych provozech.
7)AK2 — vazné nebezpedi rastu rostlin nebo plisni.
8)AL2 — vazné nebezpedi vyskytu zivoCichd (hmyzu, ptakd, malych zvitat)
9) AM-2-2 — normalni Uroven signalniho napéti. Zadné dodateéné pozadavky.
10) AN2 — sluneéni zafeni stfedni. Intenzita > 500 a < 700 W / m2.
11)AP3  — seizmické Ucinky stfedni. Zrychleni > 300 Gal < 600 Gal.
12) BA4 — schopnost osob. Pou¢ené osoby.
13)BC3 - dotyk osob s potencidlem zemé Casty. Osoby se Casto dotykaji cizich vodivych ¢asti a obvykle nestoji
na vodivém podkladu.
14) BE3  — nebezpedi vybuchu, vyroba a skladovani vybusnych latek

Ochrana proti korozi

Servomotory jsou standardné dodavany s povrchovou uUpravou odpovidajici kategorii korozni agresivity C1, C2
a C3 dle CSN EN ISO 12944-2,

Na pozadavek zakaznika je mozno provést povrchovou Upravu odpovidajici kategoriim korozni agresivity C4, C5-I
a C5-M.

V nasledujici tabulce je uveden prehled typickych prostfedi pro jednotlivé kategorie korozni agresivity dle CSN EN
ISO 12944-2.

Stupné Priklad typického prostredi
korozni agresivity Venkovni Vnitini
C1 Vytapéné budovy s istou atmosférou,
(velmi nizka) napf. kancelare, obchody, Skoly, hotely.
C2 Atmosféra s nizkou Urovni znecisténi. Nevytapéné budovy, kde mlze dojit
(nizka) VétSinou venkovské oblasti. ke kondenzaci, napf. sklady, sportovni haly.
c3 Méstské primyslové atmosféry, Vyrobni prostory s vysokou vlhkosti a malym
(stredni) mirné znecisténi oxidem sificitym. znecisténim ovzdusi, napfiklad v potravinarstvi,
Pfimorské oblasti s nizkou slanosti. zpracovatelské zavody, pivovary.
(vyg:ké) :;”S:f;yejg;’zlgr:‘;i'ied' aprimofské oblasti | opomicks zavody, bazény, Piimofské lodénice.
C5-l , . " . T,
(velmi vysoka Prdmysloveé prostfedi s vysokou vihkosti Budovy nebo prostredi s pfevazné trvalou
_ pramyslova) a agresivni atmosférou. kondenzaci a vysokym znecisténim ovzdusi.
cs-M Bud bo prostiedi s pevazné trval
(velmi vysoka Pfimorské prostfedi s vysokou slanosti. udovy ne ,0 pros re% IS p“?_‘{a?”? rvalou .,
_ piimorska) kondenzaci a vysokym znecisténim ovzdusi.




Elektrické servomotory MOKP Ex v provedeni pro teplotu okoli od -50 °C do +55 °C musi byt odolné proti plisobeni
provoznich podminek charakterizovanych teplotou okoli v rozsahu od -50 °C do +55 °C.

Toto provedeni servomotord je s tfifazovymi motory a s vybavou bez vysilace nebo s proudovym vysilaéem CPT 1AF.

Oznaéeni vySe uvedenych servomotorll bude provadéno pismenem F na poslednim misté doplfikového typového
Cisla: tedy 5232x.xxxxF.

Ve v8ech oznagenich nevybusnosti servomotorl t.6. 5232x.xxxxF se oznaceni podskupiny skupiny Il nevybusného
elektrického zafizeni podle normy CSN EN 60079-0 zméni z |IC na IIB, tedy na Ex db II1B T6 Gb.

PFi umisténi na volném prostranstvi doporuujeme opatfit servomotor lehkym zastfeSenim proti pfimému
plUsobeni atmosférickych vlivd. Stfiska by méla pfesahovat pfes obrys servomotoru alespon o 10 cm ve vySce
20 - 30 cm.

PFi umisténi servomotor(l v pracovnim prostfedi s teplotou pod -10 °C, v prostfedi s relativni vihkosti nad 80 %,
v prostfedi pod pfistfeS8kem a v prostfedi chladném je nutné vzdy pouzit topného ¢lanku, ktery je namontovan
u vS8ech servomotor(.

Jako topného ¢lanku se pouziva rezistor o vykonu 10 W a odporu 6,8 kQ. V napajecim obvodu topného ¢lanku je
zapojen tepelny spinac typ 228-2563 (série 2455R), ktery pfi teploté 25 °C +3 °C rozepne a znovu sepne pfi poklesu
teploty na 15 °C +4 °C.

Poznamka: Za prostory pod pfistfeSkem se povazuji ty, kde je zabrdnéno dopadu atmosférickych sraZek pod uhly
do 60° od svislice.

Pracovni poloha
Servomotory MODACT MOKP Ex (MODACT MOKP Ex Control) mohou pracovat v libovolné pracovni poloze.

3. POPIS A FUNKCE

Servomotory se skladaji ze silové ¢asti a ovladaci ¢asti.
Silovou ¢ast tvofi elektromotor, €elni a planetova pfevodovka a Snekovy pfevod pro ruéni ovladani.
Ovladaci ¢ast je podle provedeni servomotor( tvofena témito prvky:

a) provedeni MODACT MOKP Ex — jednotka polohovych a signalizaénich vypinacud s vysilaéem polohy
— jednotka momentovych vypinaci

b) provedeni MODACT MOKP Ex Control — jednotka polohovych a signalizaénich vypinacud s vysilaem polohy
— jednotka momentovych vypinacu
— elektronicky regulator ZP2.RE4
— silova reverzaéni relé a tepelné relé
(pouze u provedeni s tfifazovym elektromotorem)

Pro upravu mikroklimatu v prostoru ovladaci ¢asti je zabudovan topny odpor. K pfipojeni servomotoru k vnéj§im
obvodim slouzi svorkovnice. Pohyb vystupni ¢asti servomotoru se prevadi na polohové a signalizaéni vypinace
a vysila¢ polohy. Posun Sneku, ktery zavisi na hodnoté zatéZovaci sily servomotoru, je pfevadén na momentové
vypinace.

4. PRACOVNI REZIM, ZIVOTNOST SERVOMOTORU

Pracovni rezim

Servomotory mohou pracovat s druhem zatizeni S2 podle CSN EN 60 034-1. Doba prace pfi teploté +50 °C
je 10 minut a stfedni hodnota zatézovaciho momentu je nejvySe 60 % hodnoty maximalniho vypinaciho mo-
mentu M,,.

Servomotory mohou pracovat také v rezimu S4 (pferusovany chod s rozbéhem) podle CSN EN 60 034-1. ZatéZovatel
N/N+R je max. 25; nejdel$i pracovni cyklus N+R je 10 minut (pribéh zatiZeni je podle obrazku). Nejvy$si poCet sepnuti pfi
automatickeé regulaci je 1200 sepnuti za hodinu. Stfedni hodnota zatéZovaciho momentu pfi zatézovateli 25 % a teploté okoli
+50 °C je nejvySe 40 % hodnoty maximalniho vypinaciho momentu M,,.

Nejvyssi stfedni hodnota zatézovaciho momentu se rovna jmenovitému momentu servomotoru.
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Zivotnost servomotor
Servomotor, uréeny pro uzaviraci armatury, musi byt schopen vykonat nejméné 10 000 pracovnich cykll (Z - O - 2).

Servomotor, uréeny pro regulaéni Ucely, musi vykonat nejméné 1 milion cykld s dobou prace (pfi které je vystupni
hfidel v pohybu) nejméné 250 hodin. Zivotnost v operaénich hodinach (h) zavisi na zatizeni a na po¢tu sepnuti. Velka
Cetnost spinani ne vzdy pozitivné ovlivni pfesnost regulace. K dosazeni co nejdel$iho bezporuchového obdobi a Zivotnosti

odvozené od nastavenych regulacnich parametr(, jsou uvedeny v nasleduijici tabulce.
Zivotnost servomotor( pro 1 milion startd

Zivotnost [h] 830 1 000 2000 4000
pocet startli [1/h] max pocet startd 1200 1 000 500 250

5. TECHNICKE UDAJE

Napajeci napéti

Jmenovita hodnota stfidavého elektrického napéti je 1 x 230V nebo 3 x 230/ 400 V (dle provedeni)
— dovolena odchylka napéjeciho napéti je -10 % az +6 % jmenovité hodnoty

— jmenovity kmito€et napajeciho napéti je 50 Hz

— dovolend odchylka kmito¢tu napajeciho napéti je +2 % jmenovité hodnoty

V tomto rozsahu napdjeciho napéti zUstavaji zachovany jmenovité hodnoty vSech parametrl, mimo zabérny
moment, ktery se méni s druhou mocninou odchylky napéjeciho napéti od jeho jmenovité hodnoty. Zavislost je pfimo
umeérna zmeéné napajeciho napéti. Vétsi odchylky napajeciho napéti a kmitoctu se nepfipoustéji.

Kryti
Kryti servomotori MODACT MOKP Ex je IP 67 podle CSN EN 60 529 (33 0330).

Hluk

Hladina akustického tlaku A max. 85 dB (A).
Hladina akustického vykonu A max. 95 dB (A).

Vypinaci moment

Vypinaci moment je u vyrobce nastavovan podle pozadavku zdkaznika dle Tabulky provedeni 1. Pokud neni
nastaveni vypinaciho momentu pozadovano, nastavuje se na maximalni vypinaci moment.

Samosvornost

Samosvornost servomotorll je zabezpec¢ena mechanickou brzdou elektromotoru, u servomotora t. €. 52 320
mechanickou brzdou v pfevodovce.

Smér otaceni
Smér ,zavira“ je pfi pohledu na vystupni hfidel ve sméru do ovladaci skfiné shodny se smyslem otaceni hodinovych rucicek.

Pracovni zdvih
Pracovni zdvih servomotord MODACT MOKP Ex je 90°.



Ruéni ovladani

Ruéni ovladani se provadi ruénim kolem pfimo (bez spojky) a je mozné i za chodu elektromotoru (vysledny pohyb
vystupniho hridele je dan funkci diferencialu). Ota¢enim ruéniho kola ve sméru hodinovych rucicek se vystupni hridel
servomotoru otaci rovnéz ve smeéru hodinovych rucicek (pfi pohledu na hridel do oviadaci skfiné). Za predpokladu,
Ze matice armatury ma levy zavit, servomotor armaturu zavira.

Momenty v servomotorech jsou nastaveny a funguji, pokud je servomotor pod napétim.

V pripadé, ze bude pouzito rucni ovladani, tzn. servomotor bude ovladan mechanicky, nefunguje nastaveni
momentu a mize dojit k poskozeni armatury.

6. VYBAVA SERVOMOTORU

Momentové vypinace

Servomotory jsou vybaveny dvéma momentovymi vypinaci (MO, MZ), kazdy pro jeden smér pohybu vystupniho
hfidele servomotoru. Momentové vypina¢e mohou pracovat v libovolném bodu pracovniho zdvihu.

Hodnotu vypinaciho momentu Ize nastavit v ramci rozsahu, uvedeného v Tabulce 1.

Polohové vypinace
Polohové vypinace PO, PZ vymezuiji pracovni zdvih servomotoru (kaZdy jednu koncovou polohu).

Signalizace polohy

Signalizaci polohy vystupniho hfidele servomotoru zajistuji dva signalni vypina¢e SO, SZ, kazdy pro jeden smér
pohybu vystupniho hfidele. Bod sepnuti mikrospinaéli je mozné nastavit v celém rozsahu pracovniho zdvihu kromé
uzkého pasma pred bodem vypnuti mikrospinace, ktery vypina elektromotor.

Vysilace polohy
Servomotory MODACT MOKP Ex mohou byt dodany bez vysilace polohy nebo mohou byt vybaveny vysilacem polohy:

a) Odporovy vysilaé 1 x 100 Q
Technické parametry:

Snimani polohy odporové
Uhel natogeni 0° — 320°
Linearita <1%
Prechodovy odpor max. 1,4 Q
Pfipustné napéti 50 Vss
Maximalni proud 100 mA

b) Pasivni proudovy vysila¢ 4 — 20 mA, typu CPT 1Az. Napajeni proudové smycky neni soucasti servomotoru.
Doporuc€ené napajeci napéti je 18 — 28 Vss, pii maximalnim zatéZovacim odporu smy¢ky 500 Q. Proudovou smy¢ku je tfeba
v jednom misté pfizemnit. Napajeci napéti nemusi byt stabilizovano, ale nesmi prekrocit 30 V, jinak hrozi zni¢eni vysilace.

Rozsah CPT 1Az se nastavuje potenciometrem na télese vysilaCe a vychozi hodnota odpovidajicim pooto¢enim vysilace.

Technické parametry CPT 1Az:

Snimani polohy kapacitni
Pracovni zdvih nastavitelny 0° — 40° az 0° — 120°
Nelinearita <1%
Nelinearita véetné prevodu <2,5 % (pro max. zdvih 120°).
Hysteréze véetné prevodl <5 % (pro max. zdvih 120°)
(Nelinearita i hysteréze se vztahuji k hodnoté signalu 20 mA.)
ZatéZovaci odpor 0-500Q
Vystupni signal 4 — 20 mA nebo 20 — 4mA
Napajeci napéti pro R, 0 — 100 Q 10-20Vss

pro R, 400 — 500 Q 18 -28V ss
Maximalni zvinéni napéajeciho napéti 5%
Maximalni pfikon vysilace 560 mW
Izolaéni odpor 20 MQ pfi 50 V ss
Elektricka odolnost izolace 50V ss
Teplota pracovniho prostfedi - rozSifeny rozsah -25 °C — +70 °C (jiné na dotaz)
Rozméry @ 40 x 25 mm



c) Aktivni proudovy vysila¢ 4 — 20 mA, typu DCPT. Napajeni proudové smycky je soucasti servomotoru. Maximalni
zatézovaci odpor smycky je 500 Q. U provedeni MODACT MOKP Ex s regulatorem ZP2.RE4, se pouziva jako snima¢ polohy.

DCPT je snadno nastavitelny dvéma tlacitky s diodou LED na télese vysilace.

Technické parametry DCPT:

Snimani polohy bezkontaktni magnetorezistentni
Pracovni zdvih nastavitelny 60° — 340°
Nelinearita max. =1 %

Zatézovaci odpor 0-5000Q

Vystupni signal 4 —20 mA, nebo 20 -4 mA
Napéjeni 15 - 28 Vss, <42 mA

Pracovni teplota -25°Caz+70°C

Rozméry @ 40 x 25 mm

Zapojeni vysilacl CPT 1Az i DCPT je dvoudratové, t.j. vysila¢, napajeci zdroj a zatéZ jsou zapojeny do série. UZivatel
musi zajistit pfipojeni dvoudratového okruhu proudového vysilace na elektrickou zem navazujiciho regulatoru, pocitace apod.
Pfipojeni musi byt provedeno pouze v jednom misté v libovolné ¢asti okruhu vné elektrického servomotoru.

Ukazatel polohy

Servomotor je vybaven mistnim ukazatelem polohy.

Topny ¢lanek
Servomotory jsou vybaveny topnym c&lankem pro zamezeni kondenzace vodnich par. Pfipojuje se na
napéti 230 V.

Mistni ovladani
Mistni ovladani slouzi k ovladani servomotoru z mista jeho instalace. Sestava se ze dvou prepinacl: jeden ma
polohy ,dalkové oviadani - vypnuto - mistni ovliadani”, druhy ,otvira - stop - zavira”.

Regulator polohy

Regulator polohy, ktery je v servomotoru vestavény, umoznuje fidit polohu vystupniho hfidele servomotoru a tim
i ovladanou armaturu vstupnim analogovym signalem.

Zakladem regulatoru je mikropocita€¢, naprogramovany k regulaci servomotoru, zjistovani a oSetreni
chybovych stavi a k jednoduchému nastavovani parametrd regulace.

Konstrukce regulatoru umoznuje vypnout napajeni regulatoru. Pokud neni regulator napéjen, nereguluje, ale
po zapnuti napajeni se funkce regulatoru samocinné obnovi; parametry a diagnostické Udaje zapsané v paméti
regulatoru se uchovaji. V obvodech regulatoru se porovnava vstupni signal se zpétnovazebnim signalem z vysilace
polohy vystupniho hfidele servomotoru. Je-li mezi vstupnim a zpétnovazebnim signélem zjistén rozdil, pak regulator
sepne jeden z vestavénych stykacll v servomotoru tak, aby se hfidel servomotoru pfestavil do polohy, ktera odpovida
velikosti vstupniho signalu. Kdyz zpétnovazebni signal odpovida vstupnimu, servomotor se zastavi.

Parametry regulace se nastavuji funkénimi tla€itky na regulatoru nebo osobnim pocitacem, ktery se po dobu
nastavovani parametr( a pfi diagnostice regulatoru pfipoji k regulatoru pfes komunikaéni modul.

7. ELEKTRICKE PARAMETRY
Vnéjsi elektrické pripojeni
Servomotory jsou vybaveny svorkovnici pro pfipojeni servomotord k vnéjSim obvodiim. Svorkovnice je opatfena

svorkami pro pfipojeni jednoho vodiée do prifezu 1,5 mmZ2, nebo dvou vodi&il se stejnym priifezem do 0,5 mm2.
Konektorové pfipojeni na dotaz.

Vnitini elektrické zapojeni servomotoru

Schémata vnitfniho elektrického zapojeni servomotori MODACT MOKP Ex s oznacenim svorek jsou uvedena
v tomto katalogu.

V servomotoru je schéma vnitfniho zapojeni umisténo na vnitfni strané krytu servomotoru. Svorky jsou oznaceny
Cisly na samolepicim Stitku, ktery je pfipevnén na nosném pasku pod svorkovnici.



Proudova zatizitelnost a maximalni napéti mikrospinaci
Maximalni napéti mikrospinacud je 250 V stf. i ss, pfi téchto maximalnich hodnotach proudu:

MO, MZ 250V sti./2 A nebo 250V ss/0,2 A
SO, Sz 250V sti./2 A nebo 250V ss/0,2 A
PO, PZ 250V sti./2 A nebo 250V ss/0,2 A

Mikrospinace je mozno pouzit jen jako jednookruhové. Na svorky téhoz mikrospinace nelze pfipojit dvé napéti riz-
nych hodnot nebo fazi.

Izolaéni odpor
Izolaéni odpor elektrickych obvodl proti kostfe nebo mezi sebou pfi normalnich podminkach musi byt nejméné

Elektricka pevnost izolace elektrickych obvodii

Obvod odporového vysilace polohy 500V, 50 Hz
Obvod proudového vysilace polohy 50V ss
Obvody mikrospinacl a topného odporu 1500V, 50 Hz
Elektromotor Un=1x230V 1500V, 50 Hz
Un = 3 x 230/400 V 1800V, 50 Hz

Odchylky zakladnich parametr

Vypinaci moment + 15 % z hodnoty maximalniho vypinaciho momentu
Doba pfestaveni vystupniho hfidele + 10 % jmenovité hodnoty
- 15 % jmenovité hodnoty
Hysteréze polohovych a signalnich vypinacu <4°
Nastaveni polohovych a signalnich vypinact
(pracovniho zdvihu) +1°
Vile na vystupni ¢asti max. 1,5°
Ochrana

Servomotory jsou opatfeny vnéjSi a vnitfni ochrannou svorkou pro zabezpeceni ochrany pfed nebezpecnym dotykovym
napétim.
Ochranné svorky jsou oznageny znackami podle CSN IEC 417 (34 5550).

Pokud neni servomotor pfi zakoupeni vybaven nadproudovou ochranou, je nutné aby tato ochrana byla
zajisténa externé.

8. REGULATOR POLOHY

Vestavény regulator polohy umozrfiuje automatické nastaveni polohy vystupniho hfidele servomotoru v zavislosti
na hodnoté vstupniho analogového signalu. V regulatoru se porovnava hodnota vstupniho fidiciho signalu s hodnotou
zpétnovazebniho signdlu z vysilae polohy. Pfipadna regulacni odchylka, kiera tim vznika, je vyuzita k ovladani chodu
servomotoru. Vystupni hfidel servomotoru se pak pfestavi do polohy, ktera odpovida hodnoté vstupniho fidiciho signalu.

9. DALSI MOZNOSTI REGULATORU

Regulator Ize nastavovat a jeho €innost sledovat dvojim zplsobem:
1) Pomoci funkénich tlacitek a signalek na regulatoru

Lze nastavit tyto parametry:
— fidici signal
— odezva na signal TEST a na chybovy stav (reakce reguldtoru dle naprogramovanych poZadavkii)
—zrcadleni (vzestupnad nebo sestupna charakteristika fidiciho signélu)
— necitlivost regulatoru
— zpUsob regulace (Siroka, Uzkd — kaZzda na polohu nebo moment).
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Signélky na regulatoru indikuji smér, kterym se ma otacet vystupni hfidel servomotoru a chyby, které dokaze regulator
rozpoznat:

— pfitomnost signalu TEST

— chyba Fidiciho signalu

— pfed€asné vypnuti koncového snimace

— porucha snimace polohy

— porucha tepelné ochrany.

Pfi chybé, kterou regulator rozpozna, se sepne konkakt KOK vyvedeny na svorkovnici regulatoru, coz Ize vyuzit pro
sledovani stavu regulatoru nadfazenym fidicim systémem a regulétor fidi servomotor podle nastaveného parametru
,»odezva na signal TEST".

Dalsi chyby, napt. Spatny smér otaceni elektromotoru, regulator indikuje, kdyz je v rezimu nastavovani parametrd.

2) Pomoci PC pripojeného k regulatoru sériovym portem prostfednictvim Modulu KOM ZP2 (/ze objednat
v ZPA Pecky). PocitaCem lze nastavovat i jiné parametry nez tlacitky, zjiStovat a nulovat pocitadlo chyb
v paméti regulatoru, celkovou dobu zapnuti, po€et sepnuti a dalSi diagnostické udaje (pro nastavovani regulatoru
pocitacem).
Pocitac se pfipojuje k regulatoru pouze pfi udrzbé a kontrole regulatoru.

10. TECHNICKE PARAMETRY REGULATORU

Napajeci napéti variantné:
A. 230V +10 %, -15%; 50 -60 Hz
B. 120V +10 %, -15%; 50 —-60 Hz
C. 24V +10 %, -15%; 50 -60 Hz

Ridici signal 0-20mA,4-20mA,0-10V
Snimag polohy proudovy vysila¢ - 4 — 20 mA
Linearita regulatoru 0,5%

Necitlivost regulatoru 1 —10 % (nastavitelnd)
Rozsah pracovnich teplot -25—-+75°C

Chybova hlaSeni LED —rezim TEST

— chybi fidici signal

— prohozeny polohové spinace
— porucha snimace polohy

— porucha tepelné ochrany.

Reakce na poruchu: porucha snimace — servomotor v poloze TEST, chybové hlaseni LED
chybi Fidici signal — servomotor v poloze TEST, chybové hlaseni LED
rezim TEST — servomotor v poloze TEST, chybové hlaseni LED

Vystupni signal: — silové vystupy —2xrelé 5A, 230V
— centralni porucha — spinaci kontakt 24 V, 2 W
— 5x LED (napajeni, porucha, nastaveni, otevira, zavird)

Nastavovaci prvky: — 2x tla¢itko kalibrace a nastaveni parametr(i
— komunikaéni konektor

Rozméry: —75x75x25 mm.

11. OZNACENI PRO OBJEDNAVKU

V objednavce je nutné uveést:

— pocet kusu

— nazev servomotoru

— Uplné typové ¢islo podle Tabulky €. 1 (9 mist)

— nastaveni vypinaciho momentu (pokud nebude nastaveni uvedeno, vyrobce nastavi servomotor na maximalni
vypinaci moment)

— nastaveni pracovniho zdvihu vystupni ¢asti (pokud nebude zdvih udan, vyrobce nastavi pracovni zdvih vystupni
casti servomotoru 90°).
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Tabulka ¢. 1 — Elektrické servomotory MODACT MOKP Ex
— zakladni technické parametry

Typové €islo Doba Vypinaci Elektromotor Hmotnost
Typ | zékladni |dopliikové piestav:enl' moment Vykon I Otacky Napéti Proud Kapacita kg
12345 6789 | % Nm w P 1.min? v A WF

xx1x 10 25100 74 ES 7150-2AL 2750 1x230 0,67 7

XX2X 20 74 ES 7150-2AL 2750 1x230 0,67 7
'-E XX 3x 40 25-85 15 FCJ2B52VA 2780 1x230 0,37 35
z 52320 xx4x 80 25-100 17 ES 7130-4AY 1300 1x230 0,27 35 9,7
é XXx5x 10 16-32 15 FT2B52C 2680 3x 400 0,10

XX6X 20 25-90 15 FT2B52C 2680 3x400 0,10

XXT7X 40 25-100 15 FT2B52C 2680 3x400 0,10

Xx1x 10 63-125 90 EAMRB56N02 2780 1x230 09 8

XX2X 20 90 EAMRB56N02 2780 1x230 09 8
5 XX 3x 40 100 -250 40 EAMRB56N04A 1380 1x230 0,55 5
% 503011 XX 4x 80 40 EAMRB56N04A 1380 1x230 0,55 5 18,5
S XX5x 10 63-200 90 EAMR56N02L 2790 3x400 0,25
= XX 6 X 20 90 EAMR56N02L 2790 3x400 0,25

XXT7X 40 100 - 250 60 EAMR56N02A 2790 3x400 0,20

X X 8 X 80 20 EAMR56N04A 1440 3 x 400 0,20

xx1x 10 250-510 180 EAMRG3N04 1370 3x400 0,6

XX2X 20 120 EAMRG3NOAL 1390 3 x400 0,45

XX 3Xx 40 60 EAMRG3L02A 2790 3x400 0,20
> 250 - 600
P XX4Xx 80 20 EAMRG3L04A 1440 3 x400 0,20
§ 52322| xx5x| 160 20 EAMRG3L04A 1440 3x400 0,20 31
é XX6X 20 250 -450 180 EAMRB63N04 1320 1x230 1,35 10

XXT7X 40 250 - 550 90 EAMRB63L02 2780 1x230 0,90 8

XX 8x 80 250 - 600 40 EAMRB63L04A 1380 1x230 0,55

xx9x | 160 40 EAMRB63L04A 1380 1x230 0,55
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V typovém ¢isle se uvede:

6. misto:
Zdvih 90° Zdvih 60° Zdvih 120° Zdvih 160° Pouziti vysilace
6 s odporovym vysilatem 1 x 100 Q
7 B F J s CPT 1Az 4 — 20 mA bez zabudovaného napajeciho zdroje
8 C G K bez vysilate
9 D H s DCPT 4 - 20 mA se zabudovanym napajecim zdrojem
7. misto: 0 provedeni bez vestavéného regulatoru polohy, bez mistniho ovladani
1 provedeni s vestavénym regulatorem polohy, bez mistniho ovladani 1)
2 provedeni bez vestavéného regulatoru polohy, s mistnim ovladanim
3 provedeni s vestavénym regulatorem polohy a s mistnim ovladanim 1)
4 provedeni s vestavénymi silovymi relé, bez regulatoru polohy a bez mistniho ovladani 2)
5 provedeni s vestavénymi silovymi relé, s regulatorem polohy a bez mistniho ovladani 2)
6 provedeni s vestavénymi silovymi relé, bez regulatoru polohy s mistnim ovladanim 2)
7 provedeni s vestavénymi silovymi relé, s regulatorem polohy s mistnim ovladanim 2)
8. misto: doba prestaveni, vypinaci moment (Eislice podle Tabulky ¢. 1)
9. misto: zpUsob pfipojeni (Cislice nebo pismeno podle Tabulky €. 2)

Oznaceni servomotorl pro teplotu okoli od -50 °C do +55 °C bude provadéno pismenem F na poslednim misté
typového Cisla: tedy 52 32x.xxxxF.

Ve vSech oznacenich nevybusnosti servomotor( t. €. 52 32x.xxxxF se oznaceni podskupiny skupiny Il nevybusného
elektrického zafizeni podle normy CSN EN 60079-0 zméni z IIC na IIB, tedy Ex db 1I1B T6 Gb.

Poznamky: 1 )
2)
%)

9

Toto provedeni se doddva pouze s jednofazovym elektromotorem

Toto provedeni se dodava pouze s tfifdzovym elektromotorem

Servomotory t. €. 52 320 v provedeni s tfifdzovym elektromotorem se dodavaji bez vestavénych
stykacu z duvodu nedostatku mista

Provedeni 52 32x.xxxxF se dodava pouze s tfifazovymi elektromotory a bez vysilace

nebo s proudovym vysilatem CPT 1AF

13



Tabulka é. 2 — Zpusob pFipojeni servomotorti MODACT MOKP Ex
— zplsob urceni 9. mista v typovém cCisle

; - o Strana étyrhranu - Znak na 9. misté Konstrukéni
Velikost pfiruby Spojeni s [m‘r,n] Poloha ¢tyfhranu typového Gisla provedeni vystupu
Typové Cislo 52 320
F05 perem 222 0 vénec
F05 Ctythranem 14 z&kladni 1
F04 perem @218 2
Fo4 1 zakladni 3
F05 14 pootocen 0 45° 4 vyménné
F04 1 pootocen 0 45° 5 viozky
Fo4 Ctythranem 12 zakladni 6
Fo4 12 pootocen 0 45° 7
F05 16 zakladni 8
F05 16 pootocen 0 45° 9
Typové Cislo 52 321
F10 Ctythranem 22 z&kladni 1
Fo7 perem @28 2
F07 17 zakladni 3
F10 22 pootocen 0 45° 4
Fo7 17 pootocen 0 45° 5 vyménné
FO7 19 zakladni 6 viozky
FO7 Ctythranem 19 pootoCen 0 45° 7
F10 24 zakladni 8
F10 24 pootocen 0 45° 9
F10 27 zakladni A
F10 27 pootoCen 0 45° B
Typove &islo 52 322
F12 perem 2 50 0 vénec
F12 Ctythranem 27 z&kladni 1
F10 perem @42 2
F10 22 z&kladni 3
F12 27 pootoCen 0 45° 4
F10 22 pootocen 0 45° 5 vymeénné
F10 24 z&kladni 6 vlozky
F10 Ctythranem 24 pootocen 0 45° 7
F10 27 zakladni 8
F10 27 pootoCen 0 45° 9
F12 32 z&kladni A
F12 32 pootoCen 0 45° B
Poloha vystupniho hfidele Spojeni perem Spojeni étyfhranem
servomotoru . . s
v v L, zéakladni poloha pootocena poloha
(pfi pohledu smérem na mistni (odpovidé DIN 3337) (odpovids ISO 5211)
ukazatel polohy). Ruéni kolo je zavieno
proti poloze ,zavieno*. - 4 -4 -4~ < -4
otevieno /T\ o . /;.\ . r—J{j
H potrubi i H
év% ¢V¢ #L—’J 4

Jiné pfipojeni servomotord na dotaz.
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Dopinék tabulky 2 - Elektrické servomotory MODACT MOKP Ex s pakovym adaptérem
- zpusob mechanického pripojeni (uréeni 9. Mista v typovém cisle)

Velikost priruby Spojeni Stransa[(r:It]\:;l]lranu Poloha étyfhranu Z:lyz:::)cgh% [v:?slls;e procggz:lriu\ll(;:tlupu
Typové Gislo 52320
F05 perem @22 0 vénec
FO5 Ctyrhranem 14 zakladni 1
FO4 perem 218 2
F04 11 zakladni 3
F05 14 pootocen o 45° 4
F04 11 pootoCen 0 45° 5 vyménné vlozky
F04 ¢tyrhranem 12 zakladni 6
F04 12 pootocen 0 45° 7
FO5 16 zakladni 8
F05 16 pootocen o0 45° 9
Servomotor v provedeni s pdkovym adaptérem W paka
Typové ¢islo 52321
FO7 perem @ 28 0 nedodava se
Fo7 Ctyrhranem 17 zakladni 1
FO5 perem @22 2
F05 14 zakladni 3
FO7 17 pootocen 0 45° 4
FO5 14 pootocen 0 45° 5 vyménné viozky
FO5 ¢tyrhranem 16 zakladni 6
F05 16 pootocen 0 45° 7
FO7 19 zakladni 8
FO7 19 pootocen o0 45° 9
Servomotor v provedeni s pdkovym adaptérem W paka

Rozmérové nacrtky elektrického servomotoru MODACT MOKP Ex
s pakovym adaptérem

Paka

15

176

.

15

2251,




Pakovy adaptér v provedeni se servomotorem t. €. 52 320

A

392

400

M2:1
(pohled na zakladni desku)

26

A
N

120
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Pakovy adaptér v provedeni se servomotorem t. €. 52 321

489
|
I
I

418

T
R
[——————71

1

425

PR

LN

—P
M2:1
(pohled na zakladni desku)

A
N
- _ 11

70

/AR
%

140 20

Poznamka: Ostatni rozméry jsou uvedené v rozmérové tabulce prfidéleného servomotoru.



Rozmérovy nacrtek elektrickych servomotorit MODACT MOKP 100 Ex a 250 Ex

Odpada u provedeni s MO

Mistni ovladani (MO)

98 H

5\

2 x kabelovy vstup M20x1,5

2x kabelovy vstup
MOKP 100 Ex — M20x1,5
MOKP 250 Ex — M25x1,5

1x kabelovy vstup M20x1,5
pro MOKP 100 Ex i MOKP 250 Ex

pro mistni ovladani

Typ A B c D E F G H K
MOKP 100 Ex 253 276 297 308 311 316 160 170 72
MOKP 250 Ex 306 312 368 385 376 363 200 183 72

18




Rozmérovy nacrtek elektrickych servomotord MODACT MOKP 600 Ex

463

362

e
|
|

72

400

@ 250
Lo |

Kabelovy vstup M20x1,5 Mistni ovladani (MO)

2x kabelovy vstup M20x1,5
pro mistni ovladani
Odpada u provedeni s MO
/\ ﬁ

2x kabelovy vstup M25x1,5

|- 125 -8

Otvory se zavitem pro kabelové vyvodky jsou v jejich blizkosti oznageny vyrazenim M20x1,5 nebo M25x1,5
v souladu s ¢l. 13 CSN EN 60079-1.

Uvedené vstupy jsou uzavieny zaslepkami M20x1,5 nebo M25x1,5.

Zakaznik je povinen zfidit elektrické pfipojeni pro pfimy vstup do zavéru, které podle zafazeného prostoru odpovida
pozadavkim normy CSN EN 60079-14 a ma kryti min. IP67.

Na pozadavek zdkaznika miiZze vyrobce dodat servomotory s kabelovym vyvodkovym systémem, ktery splfiuje
pozadavek CSN EN 60079-14 ¢l. 10.4.2.d pro pfimy vstup do pevného zavéru skupiny IIC. Pro vstup do pevného
zavéru servomotoru jsou zde pouzity certifikované zalévané vyvodky pfislusnych velikosti.

Mohou byt pouzity vyvodky Peppers (typ CR-U) nebo HAWKE (typ ICG 623) dle nasledujici tabulky:

Typ vyvodky Zavitovy otvor Rozsah o kabelu
CR-U/25 M25x1,5 11,7 — 20,0 mm
ICG 623/B M25x1,5 13,0 - 20,2 mm
CR-U/20 M20x1,5 9,5-14,0 mm
ICG 623/A M20x1,5 11,0 — 14,3 mm
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Obrazek 1: Ovladaci deska (t. ¢. 52 321)

P1 P2

® [H[]lﬂ:PO

0P sz

©

Legenda:
— polohova jednotka l
— vysilac polohy
— momentova jednotka C : 1
— svorkovnice | |

— elektromotor

— vnitfni ochranna svorka

— nahonové kolo (nebo segment)

— topny &lanek

— rozbéhovy kondenzétor

10 — ochranny odpor

11 —tepelny spinac

12 - regulator

©WONDOOANWN=

Poznamka: Cisla v krouzku jsou shodnd s &isly uvolfiovacich sroubt vadek polohové jednotky.

20



Obrazek 1a: Ovladaci deska (1. ¢. 52 322)

P1 P2

| @I
Legenda: : t -
1 — polohova jednotka @ ol o 'o sz '
2 —vysila¢ polohy @ 0. 0 .0 SO
3 — momentové jednotka I I
4 — svorkovnice . - .
5 — elektromotor T [ ' |
6
7
8

— vnitfni ochranna svorka
— nahonové kolo (nebo segment)
— topny &lanek
9 — rozbéhovy kondenzator
10 — ochranny odpor
11 —tepelny spinac
12 - regulator

Poznamka: Cisla v krouzku jsou shodnd s &isly uvolfiovacich sroubt vadek polohové jednotky.
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Obrazek 2: Ovladaci deska (t. ¢. 52 320)

12
5 11 J 4
P
—e i
L }
NC 1 " - |
C {NO
N | | [ Bod}} | tpo
—NO |1 One Nocll{] + | SO
Legenda: | ficnoll N PZ
1 — polohova jednotka . N N '
2 —vysila¢ polohy fendl ndl Sz
3 — momentova jednotka ]
4 — svorkovnice
5 — elektromotor
6 — vnitfni ochranna svorka
7 —nahonové kolo (nebo segment)
8 —topny clanek
9 — rozbéhovy kondenzator
10 - ochranny odpor
11 —tepelny spinac
12 — regulator
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Obrazek 3: Momentové vypinace

44

Legenda:

1 — vacka vypinace MO

2 — vacka vypinace MZ

3 — momentovy vypina¢ MO

4 — momentovy vypina¢ MZ

5 — uvolriovacr Sroub vacky vypinace MZ
6 — uvolriovaci Sroub vacky vypinace MO
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Pfipojovaci rozméry servomotord MODACT MOKP Ex
pro armatury a ovladaci prvky — pfipojeni ¢tyrthranem

/ r W "’..-" ‘-\\7". 1
VN
VIV IN
Z | é e
]
" ' ” | ” 2
= JZERER7 N /; |
i /] 1 /_. A l
= o d5
o d2
o di

wZ* (,C*)

Poloha ¢tyfhranného
otvoru v koncové poloze
servomotoru. Poloha
sotevieno" je vlevo od
polohy ,zavieno pfi
pohledu smérem na
mistni ukazatel polohy.
Ctythranny otvor je
podle DIN-79.

Pfipojovaci rozméry
jsou podle DIN-3337
nebo 1ISO-5211. Poloha
LZ" (,C") Ctyfhranného
otvoru pro vieteno je
shodna s polohou

Z" (,C") na mistnim
ukazateli polohy.

»Z (,C%)

A — spojeni ¢tythranem v zakladni poloze
B — spojeni ¢tyfhranem pooto¢enym o 45°

Pfiruba | odi 6 d2 od3 d4 - b h2 min. | h1 max. | 13 min. s € min. o d5
8 min. | max. H11

15,1 11 141

Fo4 65 30 42 M6 15 05 12 3 16,1 12 16,1 2
19,1 14 18,1

Fs | 6 | 3 | 50 | Ms 3 05 | 12 8 221 | 16 | 212 | 2
23,1 17 22,2

Fo7 90 55 70 M8 3 05 13 3 261 19 | 252 | X
30,1 22 28,2

FI0 | 125 70 102 | M0 3 1 16 3 33,1 24 32,2 50
37,1 27 36,2
37,1 27 36,2

Fi2 | 150 85 125 | M2 3 1 20 3 7 2 22 70
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Pripojovaci rozmeéry servomotord MODACT MOKP Ex
pro armatury a ovladaci prvky — pfipojeni tésnym perem

o Il |
A 1 ,«" N ]
/] : \
% . N
/] | /] \
/] /] \ /
% . v
7 =
ZHE7
i ™
o 1 ; I ; % <
= N
A 1 (7oA 2
[ Z |
b= g d7
0 d5
0 d2
od1
»Z“ (,C%)
b4
1
Poloha drazky pro pero = 74
podle ISO-5211 a DIN-3337 ——
je v poloze ,zavieno*. &\
Poloha ,otevieno” i
je vlevo od polohy ! ( l
,zavfeno® pii pohledu 9% S
smérem na mistni »Q] = - e
() 1 .
ukazatel polohy. , I .
1
Poloha ,Z* (,C*) drazky f
pro pero je shodna
s polohou ,,Z“ (,C“) na
mistnim ukazateli polohy. =y
d4
o od2 d7 . . b4 +0,4
Pfiruba odi 8 od3 d4 Ho h3 max. | h2 min. | h1 max. | 11 min. Js9 13 +0.2 o d5
Fo4 65 30 42 M6 18 3 12 3 26 6 20,5 25
F05 65 35 50 M6 22 3 12 3 30 6 24,5 28
Fo7 90 55 70 M8 28 3 13 3 35 8 30,9 40
F10 125 70 102 M10 42 3 16 3 45 12 451 50
F12 150 85 125 M12 50 3 20 3 55 14 53,5 70
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Schémata zapojeni elektrickych servomotord MODACT MOKP Ex

Legenga ke schématiim:

M1~,TH - elekiromotor jednofazovy s tepelnou ochranou

SQ1 (MO) — momentovy vypinac pro smér ,otevird“ C — rozb&hovy kondenzator

SQ2 (MZ) — momentovy vypinac pro smér ,zavird“ M3~,TH — elektromotor tfifazovy s tepelnou ochranou
SQ3 (PO) - polohovy vypina¢ pro smér ,otevira“ SA1 — pfepina¢ ,mistni — dalkové“

SQ4 (PZ) - polohovy vypina¢ pro smér ,zavira“ SA2 — pfepinaé ,otevira — zavira“

SQ5 (SO) - signalizaéni vypinac pro smér ,otevira® ZP2 — elektronicky regulator polohy

SQ6 (SZ) - signaliza¢ni vypina¢ pro smér ,zavira“ KO — silové relé pro smér ,otevira“

EH, ST — topny ¢lanek s tepelnym spinacem KZ — silové relé pro smér ,zavira“

BQ1, BQ2 - dvojity odporovy vysila¢ polohy 1 x 100 Q F — tepelné relé

CPT1 — proudovy vysila¢ polohy CPT 1Az R1, R2 — ochranné odpory 10 Q pro jednofazové
DCPT — proudovy vysila¢ polohy DCPT elektromotory

DCPZ — napajeci zdroj pro DCPT BMO — blok mistniho ovladani

Schémata zapojeni:

Cis'? Elektromotor Zpétnovazebni vysila¢ | Ostatni

schématu

P0816 jednofazovy 1x100 Q

P0817 jednofazovy CPT 1Az nebo bez vysilace

P0818 E jednofazovy DCPT + zdroj

P0819 tfifazovy 1x100 Q

P0820 tfifazovy CPT 1Az nebo bez vysilace

P0821 E tfifazovy DCPT + zdroj

P0822 E jednofazovy DCPT regulator ZP2

P0823 E tfifazovy DCPT regulator ZP2, tepelné relé, reverzaéni silova relé

SkFin mistniho ovladani s vyvodkou.

R

-—aNm 0

i Prostor pod krytem servomotoru.

Servomotory mohou byt vybavené blokem mistniho ovladani (na schématech carkované). Servomotor MOKP Ex
ma dvé kabelové vyvodky. Pokud je servomotor v provedeni s blokem mistniho ovladani, jedna vyvodka je na
télese servomotoru, druha na télese mistniho ovladani. Aby servomotor vyhovél pozadavkim na provedeni Ex, jsou
vodiCe mezi servomotorem a mistnim ovladanim zalité do izolaéni hmoty. Kromé vodi¢d pro pfipojeni mistniho ov-
ladani je do izolaéni hmoty zalito dal$ich 5 vodi¢l, které jsou k dispozici zakaznikovi. Tyto vodic¢e jsou v servomotoru
oznaceny Cisly 1 — 5 a jejich konce jsou zaizolovany. V bloku mistniho ovladani jsou vyvedeny na fadovou svorkovnici
na svorky 1 -5, (svorka C. 6 je volna).
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Schémata zapojeni elektrickych servomotord MODACT MOKP Ex,
t. &. 52 320 — 52 322

501 SQ2 SQ3 SQ4 SQ5

SQ6 EHST BM BOZ SA1 SAZ
(MO) (MZ) (PO) (PZ) (S0) (5Z) (vi) (vz2) "D" "WM"o" "Z"
sENGE NGRS
[ [ [ L [ 1 [ [
F++ AT+
c O ATITTEE
[ §
R TR2
%ﬁiwﬁﬂ@hmmgzﬁfifffffﬁﬁﬁl P0816
TH SQ1 SQ2 SQ3 SQ4 SQ5 SQ6 EHST CPM SA1 SA2
(MO) (MZ) (PO) (PZ) (SO) (S2Z) "D”"MTO" 2"
[ M N
) } —
11 N
c o o s el o gy e it iy g gl
RIL 2 | H L
[
| o1 T
- —laf M| |ovlo
SﬁzwnmwNwGQﬁﬁﬁiﬁftﬁﬁgmm NN (N C) P0817
TH  SQ1SQ2 SQ3 SQ4 SO5 SQ6 EH ST DCPT  DCPZ SA1  SA2
MO) MZ) (PO} (PZ) (SO (52) I A
LN M n T
el b [
z ] e
|
Lo
e s i g S|
R R ' " r———=17
L L
SNz oo™l S22 (2l =2 RIRINN]. RIRIKISIREE] (@)
T ___ T 1T T T L T
L_;“____I L__3J L j = l I
- + 1
" OTG ;A_v__________.___“_fj L " oviadaci napsti P0818—E
Poznamka:

Polohové a signalizacni spinace mohou pracovat jen jako jednookruhové. Stav kontakt(i ve schématu plati pro mezi-
polohu. U provedeni s proudovym vysilaCem musi uZivatel zajistit pfipojeni dvoudratového okruhu proudového vysilade na
elektrickou zem navazujiciho regulatoru, pocitace apod. Pripojeni musi byt provedeno pouze v jednom misté v libovolné
casti okruhu vné elektrického servomotoru. Napéti mezi elektronikou a pouzdrem vysilace nesmi prekrocit 50 Vss.
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SQ1 SQ2 SQ3  sOo4 S05 S06 EHST B BQ2 SA1 SAZ2
(MO) (MZ) (PO) (PZ) (SO) (S2) (Vi) (v2) D" "M™O" "z

,d-\r [_lli"li' M

[ [ [ 1 1
(SNU — - ——-—1— <4 -+ +
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N e e e e e e e e N R N I e e e N R I )
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(MO) (M2) (PO) (PZ) (SO) (S2) """ vz
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1
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H
|
|
l
N
23 -——L1——-+
r—-—‘l
7511 -
L
30 F—-]'l
L
L_

U
v
W
N
3
4
5
6
7
8
9
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1
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13
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16
17
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19
20

1
22
24 -+

I
@ P0820

TH SQ1SQ2 SQ3 SQ4 sSQ5 SQ6 EH ST DCPT DCPZ SAT SAZ
- MO (Mz) (POQ) (PZ) (SO (s2) W 0T
_;| I I] I I a7
MY 0 SVET) ) I j l
3~ I[! al 1,|34\_Ig,,3|4
l[| [ A
1t L)
lll et ey s o s o o S
[| | i r——_— _}_
b [T
ofzfz ool o= lel ek fefel=lellsN [RRlelslels
1] | LT I |
L1 L2L3 L r [ Cl
spinané 1, J NLLo | PE
stykadi | oTv¢ ZAV L ovladaci napéti P0821-E
' —_—— vy /- _ >~ ___ 1 L__ovacasinape 4

Poznamka:

Polohové a signalizacni spinace mohou pracovat jen jako jednookruhové. Stav kontakt( ve schématu plati pro mezi-
polohu. U provedeni s proudovym vysilatem musi uZivatel zajistit pfipojeni dvoudratového okruhu proudového vysilace na
elektrickou zem navazujiciho reguldtoru, pocitace apod. Pripojeni musi byt provedeno pouze v jednom misté v libovolné
casti okruhu vné elektrického servomotoru. Napéti mezi elektronikou a pouzdrem vysilace nesmi prekrocit 50 Vss.
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Schéma zapojeni elektrickych servomotord MODACT MOKP Ex Control
t. &. 52 320 — 52 322

TH
M »‘)
1~ J& ™
N1 -
J2.D [mo
HH C J2.C |mz
SA2  SAt DCPZ 128 Jro
0z MD U-UIN L J2.A |z
o] [ 210 _bepr WO 2t [
I I_l < — J2.G |y E
BMO {2 4} 3u1 () TN VR 2F Joi| &
1Y TR = I
S _:_ 319 |ou| 3
sa1|sq2 sa3 || sa4 |["sas sas |l A (Y
(MO) |(M2) (PO) | (P2) || (SO)  (S2) EH ST | 12 |ewo
| | || J1.3 |iN@)
| | || J1.4 KoK
I I || J1.5 Kok
] ] Ll:': e e o o
o o|~|a|m| < |w|o|~]|o|o|o]—
DQZDNmmcol\ooou,_,-,_,_,_,_,_,_,_,_amﬁ QAIILALINIQIKUS
! |
B - — 174l
svorky 23 — 24 | : =1
ropojit mA, ;T
Varianty bez BMO, propoj. U-29 Eebpo Jpropojkou |®| fidici
Varianty s BMO, propoj. U-30 signal
PE N L1 max 24V/2W
P0822-EZ
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Schéma zapojeni elektrickych servomotord MODACT MOKP Ex Control
t. &. 52 320 — 52 322

[~ —=
1
a1l
N—1{ |I
Motory 60, 90W & r| n| |II]
g r|l b ”J
U2l v2| w2 +N2
| JR.E JTP
| J2.D Jmo
| J2.C Jmz
| SA2  SA1 DCPZ J2.8 fro
I 0Z  MD DCPT N T ﬁ: N
EZ" RO 1,314 2] | =11 Jureg o
| 1, IT1 << 26 [y %
| BMO {2 4] 3q1 | [T U 2F fui|
| Y nife 5
59 |.
1 2] sl | r—— ._—_—_____I__! I n wl 3
el el ) SQ1/SQ2 SQ3 || SQ4 || SQ5  SQ6 /! 10 wept | EF
0 T | (MO) |(M2)  (PO) I (P2) I (S0) (S2) EH ST I| [ J1.2 |eno
\ 96: | | | || J13 |
J14
z| ol Tl 2| o5 | | I: o
| | | || J1.5 [Kok
I Hr— 1 1 [ e g s o o =\
(=] bl [3V] s2] A5l [Te] (<o) [ [e¢] [ - o
D>§Zm<rmcol\coov1—‘—,_._.-,-,-,-,-,-8c\.ﬁ QRIQIRINIRIRIB
! |
[ — IRENREE
| =
svorky 23 — 24 | = -
Varianty bez BMO, propoj. 4 — 29 propojit mA, |®| F(dl’c[l
; A i signal
PE L1l2L3 N Varianty s BMO, propoj. 4 — 30 nebo propojkou max 24V/2W 9
P0823-EZ

52 320 — relé Finder 56.34
52 321 a 52 322 — relé Schrack RM735730 + tepelné relé Lovato

Poznamka:
Analogovy vstupni signdl a analogovy zpétnovazebni signal (pokud je vyveden mimo servomotor) musi byt vedeny
stinénymi kabely. Stinéni musi byt pfipojeno na kostru u zdroje signalu.
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B
ZA PECKY. a._s._ /ZX

Vyvoj, vyroba, prodej a servis elektrickych servomotor( a rozvadéc,
Spickové zpracovani plechu (vybaveni TRUMPF), praskova lakovna

PREHLED VYRABENYCH SERVOMOTORU

KP MINI, KP MIDI
elektrické servomotory oto¢né jednootackoveé (do 30 Nm)

MODACT MOK, MOKED, MOKP Ex, MOKPED Ex
elektrické servomotory jednootackoveé pro kulové kohouty a klapky

MODACT MOKA
elektrické servomotory otocné jednootackové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MON, MOP, MONJ, MONED, MOPED, MONEDJ
elektrické servomotory otocné viceotackové

MODACT MO EEx, MOED EEx
elektrické servomotory otocné viceotackové nevybusné

MODACT MOA
elektrické servomotory otocné viceotackové pro JE mimo aktivni zonu

MODACT MOA OC
elektrické servomotory oto¢né viceota¢kové pro JE do aktivni zény

MODACT MPR Variant
elektrické servomotory oto€né jednootackove pakove s proménnou rychlosti prestaveni

MODACT MPS, MPSP, MPSED, MPSPED
elektrické servomotory jednootackové pakové s konstantni rychlosti prestaveni

MODACT MTN, MTP, MTNED, MTPED
elektrické servomotory tahlové pfimocaré s konstantni rychl

Dodavky kompletl: servomotor + armatura (pfipadné prevodov







